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论文相似性检测报告（详细版）

报告编号：6ee6ebd4-39a8-49b7-8e2b-a5f20182f6df

原文字数：12,317

检测日期：2016年04月24日

检测范围：中国学术期刊数据库（CSPD）、中国学位论文全文数据库（CDDB）、中国学术会议论文数据库（CCPD）、中国学术网页数据库（CSWD）
 
检测结果：

一、总体结论
总相似比：9.38% (参考文献相似比：0.00%，排除参考文献相似比：9.38%)

二、相似片段分布
 

注：绿色区域为参考文献相似部分，红色区域为其它论文相似部分。

三、相似论文作者（举例6个）

点击查看全部举例相似论文作者

四、典型相似论文（举例112篇）
 

头部 中前部 中部 中后部 尾部

序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

1 4.69% 基于atmega128清扫机器人的控制系统设计与研究 学位论文 凌双明 湖南大学 2014

2 4.69% 泳池清洁机器人路径规划的设计与实现 学位论文 熊伟 北京工业大学 2008

3 4.69% 基于遗传和蚁群算法的机器人路径规划研究 学位论文 戴青 武汉理工大学 2009

4 3.91% 实用型陪护机器人路径规划方法的研究与实现 学位论文 赵真明 东南大学 2009

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2764335.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1570195.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1475692.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1651606.aspx
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点击查看全部举例相似论文

五、相似论文片段（共6个）
 

序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

5 3.13% 微小型机器人嵌入式控制软件的设计与实现 学位论文 吴国立 电子科技大学 2010

6 3.13% 室内清洁机器人的全区域路径规划及避障研究 学位论文 曾岑 江南大学 2008

7 3.13% 基于声纳的移动机器人局部路径规划研究 学位论文 杨光 华中科技大学 2008

8 3.13% 六自由度机器人三维仿真平台及工作空间的研究 学位论文 叶燕华 西安电子科技大学 2013

9 3.13% 四自由度平面关节型机器人结构分析与优化 学位论文 张进伟 东北大学 2008

10 3.13% 擂台机器人的设计与制作 期刊论文 龙威林 产业与科技论坛 2014

11 3.13% 履带式排爆机器人结构与控制系统的设计研究 学位论文 孙涛 华南理工大学 2008

12 3.13% 双足步行机器人本体设计 学位论文 冯光鹏 西华大学 2010

13 3.13% 机器人图像传感技术的研究 学位论文 李振湘 东北大学 2008

14 3.13% 轮式移动机器人复杂控制与研究 学位论文 徐凌桦 贵州大学 2009

15 3.13% 基于视觉系统的全自主机器人控制系统研究 学位论文 牟云霞 西安工业大学 2008

1 送检论文片段 　　相似论文片段 【1.56%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：基于atmega128清扫机器人的控制系统设计与研究

        [学位论文]凌双明，2014年  湖南大学

机器人是自动执行工作的机器装置，近几年来受到人们越来越多的关注。它既可以接受人类

指挥，又可以运行预先编排的程序，也可以根据以人工智能技术制定的原则纲领行动。它的

任务是协助或取代人类工作的工作，例如生产业、建筑业，或是危险的工作。但我国对机器

机器人（Ｒｏｂｏｔ）是自动执行工作的机器装置。它既可以接受人类指挥，又可以运行预

先编排的程序，也可以根据以人工智能技术制定的原则纲领行动。它的任务是协助或取代人

类工作的工作，例如生产业、建筑业，或是危险的工作。可以

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D313681.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1397776.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D508173.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D363872.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1841958.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_cyykjlt201408046.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1750451.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1842399.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D213170.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1554545.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2764335.aspx
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人

2 送检论文片段 　　相似论文片段 【1.56%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：基于模块化设计的服务机器人研究与实现

        [学位论文]罗永超，2013年  广东工业大学

发展归功于在第二次世界大战中，各国加强了对机器人研究的经济投入，加强了本国的经济

的发展。另一方面它也是生产力发展的需求的必然结果，也是人类自身发展的必然结果，随

着人类的发展以及社会发展的情况，人们在越来越深的不断探讨自然的过程中，在改造自然

的过程中，认识自然的过程中，实现人们对不可

发展归功于在第二次世界大战中，各国加强了经济的投入，就加强了本国的经济的发展。另

一方面它也是生产力发展的需求的必然结果，也是人类自身发展的必然结果，那么人类的发

展随着人们这种社会发展的情况，人们越来越不断探讨自然过程中，在改造自然过程中，认

识自然过程中，实现人们对不可达世界的认识和改造，这也是人们

3 送检论文片段 　　相似论文片段 【2.34%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：基于遗传和蚁群算法的机器人路径规划研究

        [学位论文]戴青，2009年  武汉理工大学

机械手。

中国的机器人专家从应用环境出发，将机器人分为两大类，即工业机器人和特种机器人。工

业机器人就是面向工业领域的多关节机械手或多自由度机器人。特种机器人则是除工业机器

人之外的、用于非制造业并服务于人类的各种先进机器人，包括：服务机器人、娱乐机器人

、农业机器人、水下机器人、军用机器人、机器人化机器等。在特种机器人中，有些分支发

展很快，有独立成体系的趋势，如服务机器人、微操作机器人、军用机器人

经验,具有一定的学习功能,并学习控制型机器人将所“学”的经验用于工作中。智能机器人

以人工智能决定其行动的机器人。我国的机器人专家从应用环境出发,将机器人分为两大类,

即工业机器人和特种机器人,如图1.1。所谓工业机器人就是面向工业领域的多关节机械手或

多自由度机器人。特种机器人则是除工业机器人之外的、用于非制造业并服务于人类的各种

先进机器人,包括:服务机器人、水下机器人、娱乐机器人、军用机器人、农业机器人、机器

人化机器等。在特种机器人中,有些分支发展很快,有独立成体系的趋势,如服务机器人、水下

机器人、军用

4 送检论文片段 　　相似论文片段 【1.56%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：基于atmega128清扫机器人的控制系统设计与研究

        [学位论文]凌双明，2014年  湖南大学

机器人、娱乐机器人、农业机器人、水下机器人、军用机器人、机器人化机器等。在特种机

器人中，有些分支发展很快，有独立成体系的趋势，如服务机器人、微操作机器人、军用机

服务机器人、水下机器人、娱乐机器人、军用机器人、农业机器人、机器人化机器等。在特

种机器人中，有些分支发展很快，有独立成体系的趋势，如服务机器人、水下机器人、军用

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2305161.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1475692.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2764335.aspx
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六、全部举例相似论文作者（共6个） 
 

器人、水下机器人等。国际上的机器人学者，从应用环境出发将机器人也分为两类：制造环

境下的工业机器人和非制造环境下的仿人型与服务机器人，这种分类在国内外来说都是一致

的。

在机器人

机器人、微操作机器人等【９】。目前，国际上的机器人学者，从应用环境出发将机器人也

分为两类：制造环境下的工业机器人和非制造环境下的服务与仿人型机器人，这和我国的分

类是一致

5 送检论文片段 　　相似论文片段 【1.56%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：通信机器人的研究与应用

        [学位论文]邱吉富，2010年  南京邮电大学

移动机构按轮的数量可分为2轮、3轮、4轮、6轮、8轮。该结构有一定的局限性，只能在相对

平坦、表面较硬的路面上行驶，如遇到软性地面容易打滑、沉陷，但可根据具体地面环境采

用一些预防措施来缓解该类情况的出现

腿足式：

腿足式移动机构分2腿、4腿、6腿、8腿等形式。腿式移动机构优点有：

(1)腿式机器人的地形适应能力强。

(2)腿式机器人的腿部具有多个自由度，运动更具有灵活性

平坦、表面较硬的路面上行驶,如遇到软性地面容易打滑、沉陷,但可根据具体地面环境采用

一些预防措施来缓解该类情况的出现,如采用不同种类的款式轮胎以提高其越野能力,如沙漠

车辆、山地车辆等。3.足式移动机构足式移动机构可分为单足、双足、三足和四足、六足、

八足甚至更多足的数目,适合慢速运动。实际应用中,由于双足和四足具有较好的适应性和灵

活性

6 送检论文片段 　　相似论文片段 【1.56%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：基于Solidworks Motion软件的机构运动仿真与分析

        [期刊论文]《科技风》，2014年  陈国炎 等

国防等方面水平的高低。传统的机械设计主要以静态分析、近似计算、经验设计、手工劳动

伟特种的设计方法，存在着设计周期长、人为影响因数多、稳定性和可靠性差等一系列问题

。

计算机辅助设计在现代机械设计中应用，不仅可以借助一些仿真软件，可以在设计过程中即

可分析出机构、设备的薄弱点、干涉区域等等一些

国防等方面水平的高低。传统的机械设计主要以静态分析、近似计算、经验设计、手工劳动

伟特种的设计方法，存在着设计周期长、人为影响因数多、稳定性和可靠性差等一系列问题

。计算机辅助设计在现代机械设计中应用，不仅可以借助一些仿真软件，可以在设计过程中

即可分析出机构、设备的薄弱点、干涉区域等等一些传统设计方法

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1755158.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_kjf201401118.aspx
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七、相似论文（举例112篇） 
 

序号 作者 典型片段总相似比 剩余相似比

1 凌双明 3.13% 6.25%

2 戴青 2.34% 7.03%

3 陈国炎 1.56% 7.81%

4 管小丽 1.56% 7.81%

5 罗永超 1.56% 7.81%

6 邱吉富 1.56% 7.81%

序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

1 4.69% 基于atmega128清扫机器人的控制系统设计与研究 学位论文 凌双明 湖南大学 2014

2 4.69% 泳池清洁机器人路径规划的设计与实现 学位论文 熊伟 北京工业大学 2008

3 4.69% 基于遗传和蚁群算法的机器人路径规划研究 学位论文 戴青 武汉理工大学 2009

4 3.91% 实用型陪护机器人路径规划方法的研究与实现 学位论文 赵真明 东南大学 2009

5 3.13% 微小型机器人嵌入式控制软件的设计与实现 学位论文 吴国立 电子科技大学 2010

6 3.13% 室内清洁机器人的全区域路径规划及避障研究 学位论文 曾岑 江南大学 2008

7 3.13% 基于声纳的移动机器人局部路径规划研究 学位论文 杨光 华中科技大学 2008

8 3.13% 六自由度机器人三维仿真平台及工作空间的研究 学位论文 叶燕华 西安电子科技大学 2013

9 3.13% 四自由度平面关节型机器人结构分析与优化 学位论文 张进伟 东北大学 2008

10 3.13% 擂台机器人的设计与制作 期刊论文 龙威林 产业与科技论坛 2014

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2764335.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1570195.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1475692.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1651606.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D313681.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1397776.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D508173.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D363872.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1841958.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_cyykjlt201408046.aspx


6

                                                    论文相似性检测报告

序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

11 3.13% 履带式排爆机器人结构与控制系统的设计研究 学位论文 孙涛 华南理工大学 2008

12 3.13% 双足步行机器人本体设计 学位论文 冯光鹏 西华大学 2010

13 3.13% 机器人图像传感技术的研究 学位论文 李振湘 东北大学 2008

14 3.13% 轮式移动机器人复杂控制与研究 学位论文 徐凌桦 贵州大学 2009

15 3.13% 基于视觉系统的全自主机器人控制系统研究 学位论文 牟云霞 西安工业大学 2008

16 3.13% 机器人与全矿山自动化 期刊论文 李东晓 等 工矿自动化 2007

17 3.13% 基于树形决策的机器人避障算法研究 学位论文 程俊林 云南大学 2007

18 3.13% 全自动研磨机的研究和设计 学位论文 詹承先 厦门大学 2008

19 3.13% 移动机器人的定位与跟踪研究 学位论文 刘磊 华中科技大学 2006

20 3.13% 全方位移动机器人的运动建模与控制 学位论文 张翮 浙江大学 2005

21 2.34% 模块化水下机器人及其故障诊断研究 学位论文 季东军 哈尔滨工程大学 2008

22 2.34% 大射电望远镜馈源柔索支撑系统的建模与控制 学位论文 马娟 西安电子科技大学 2009

23 2.34% 国内外机器人研究领域的知识计量 学位论文 杨莹 大连理工大学 2009

24 2.34% 冗余机械臂的自运动规划、仿真和可操作性分析 学位论文 谭志国 中山大学 2009

25 2.34% 基于DSP的智能小车的设计 学位论文 李伟 江南大学 2009

26 2.34% 机器人PID控制技术的研究 学位论文 王国安 东北大学 2008

27 2.34% 基于模糊系统的MIROSOT机器人足球避障路径规划 学位论文 刘大亮 太原理工大学 2005

28 2.34% 多水下机器人协作控制研究 学位论文 黎章 北京大学 2008

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1750451.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1842399.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D213170.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1554545.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_mkzdh200705014.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1443728.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D046853.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y689060.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1437302.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1485540.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1480361.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1476477.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1584930.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1842604.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y788465.aspx
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序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

29 2.34% 基于模糊理论和强化学习的自主式水下机器人运动规划技术 学位论文 姜沛然 哈尔滨工程大学 2005

30 2.34% 轮式机器人的分析与设计 学位论文 谭玉林 西华大学 2010

31 2.34% 基于ARM和FPGA的无线遥控仿人机器人双重控制系统研究 学位论文 孟庆仙 云南大学 2010

32 2.34% 注塑机械手的参数化设计及动力学分析 学位论文 李兵 中国海洋大学 2009

33 2.34% 不确定机器人的耗散性鲁棒控制 学位论文 郭继丽 燕山大学 2003

34 2.34% 船体外板水火成型机器人机械系统设计与研究 学位论文 郭军刚 北京航空航天大学 2004

35 2.34% 步行机器人的行走控制 学位论文 孙付春 成都理工大学 2006

36 2.34% 仿人机器人设计及步行控制方法 学位论文 汤卿 浙江大学控制科学与工程学系 2009

37 2.34% 智能对靶喷雾室内机器人系统研究 学位论文 贾志成 南京林业大学 2006

38 2.34% 自主式水下机器人推进器及舵状态监测研究 学位论文 王玉甲 哈尔滨工程大学 2003

39 2.34% 基于力信息的机器人主动柔顺装配研究 学位论文 朱阳光 南京理工大学 2002

40 2.34% 精确点位作业机器人系统研究 学位论文 魏庆磊 兰州理工大学 2009

41 2.34% RoboCup小型组（F-180）足球机器人的运动控制和路径规划 学位论文 周科 浙江大学 2004

42 2.34% 迎宾机器人视觉跟踪系统研究与控制系统设计 学位论文 杨庆峰 重庆大学 2008

43 2.34% 自主式水下机器人运动规划技术 学位论文 邹丹 哈尔滨工程大学 2003

44 2.34% 基于异形轮组合的小型机器人越障性能研究 学位论文 葛耿育 西南大学 2014

45 2.34% 生命的模仿还是进化从电子庞物看机器人世界 期刊论文 Zobot 大众硬件 2003

46 2.34% 火电厂凝汽器清洗机器人的视觉定位技术研究 学位论文 蔡玉连 湖南大学 2008

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y780712.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1750361.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1503237.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y934768.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1640420.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y906387.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y544838.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y532090.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1464536.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y581353.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D319547.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y544868.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2574422.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1260006.aspx
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序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

47 2.34% 基于红外传感智能巡线机器人研究与设计 期刊论文 王利红 微计算机信息 2008

48 2.34% ROBOCUP中型组机器人视觉系统的研究与开发 学位论文 李铁军 山东大学 2006

49 2.34% 自主式微小型越障机器人研究和设计 学位论文 王德新 中国科学技术大学 2005

50 2.34% 工业机器人的现状及发展趋势 会议论文 任志刚 等 陕西省机械工程学会第十次代表

大会暨学术年会

2014

51 2.34% 机器人现状与前景分析 期刊论文 顾水恒 等 现代商贸工业 2010

52 2.34% 机器人传感器标准化接口设计与应用 学位论文 罗双胜 中国科学技术大学 2008

53 2.34% 动态未知环境下移动机器人路径规划方法研究 学位论文 陈立彬 哈尔滨理工大学 2007

54 2.34% 跳跃式机器人研究 期刊论文 张志 等 机床与液压 2006

55 2.34% 不确定性机器人的几种控制策略研究 学位论文 陈浩宇 燕山大学 2005

56 2.34% 自主式水下机器人传感器状态监测技术研究 学位论文 孙瑞琛 哈尔滨工程大学 2005

57 2.34% 两足步行椅机器人机构设计与研究 学位论文 郑承毅 上海交通大学 2006

58 2.34% 基于嵌入式系统的开放式教育机器人控制器 学位论文 王宁 郑州大学 2007

59 2.34% 两种典型移动机器人的设计分析 学位论文 王娅 山东大学 2008

60 2.34% 浅水轻型AUV原理样机初步设计与实验 学位论文 张小波 中国海洋大学 2007

61 1.56% 基于DSP的多功能智能机器小车的研究 学位论文 陆凯峰 江南大学 2008

62 1.56% 高层建筑喷涂机器人系统研究 学位论文 张刚 北京航空航天大学 2002

63 1.56% 计算机辅助手术系统概述及其在骨科中的应用 期刊论文 张鹤 等 中华创伤骨科杂志 2011

http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_wjsjxx200829098.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y982411.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y731396.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Conference_8507290.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_xdsmgy201008214.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1270231.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1194878.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_jcyyy200608017.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y733415.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y780558.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D016669.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1062058.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1349447.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1071075.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1398815.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_zhcsgkzz201107016.aspx
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序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

64 1.56% 通信机器人的研究与应用 学位论文 邱吉富 南京邮电大学 2010

65 1.56% 基于Solidworks Motion软件的机构运动仿真与分析 期刊论文 陈国炎 等 科技风 2014

66 1.56% 基于超声波传感器的环境建模技术研究 学位论文 朱美萍 山东科技大学 2012

67 1.56% 基于UG的弧焊机器人离线编程与统计方法的焊接质量判定 学位论文 冯胜强 天津大学 2010

68 1.56% 基于嵌入式的智能小车的研究和设计 学位论文 彭超 武汉理工大学 2013

69 1.56% 自主式足球机器人视觉与控制系统设计 学位论文 凌建国 东北大学 2004

70 1.56% 基于NSTRSS的“纳英特之星”仿真系统的设计与实现 学位论文 郭丽伟 西安电子科技大学 2011

71 1.56% 农业机器人技术的研究现状与应用前景 会议论文 姚天曙 等 2007年安徽现代农业博士科技论

坛

2007

72 1.56% 气动爬缆机械手的研究与设计 学位论文 周成武 陕西科技大学 2004

73 1.56% 中国象棋对弈机器人控制系统研究 学位论文 毕津滔 哈尔滨理工大学 2009

74 1.56% 物流机器人方案设计及运动学、动力学研究 学位论文 杨文栋 西安理工大学 2008

75 1.56% 基于μCOS-Ⅱ和ARM微控制器的下棋机器人设计 学位论文 张喜 上海交通大学 2008

76 1.56% 基于视觉的移动机械臂智能作业系统 学位论文 汪伟 华南理工大学 2007

77 1.56% 围棋机器人系统开发 学位论文 俞清 同济大学 2005

78 1.56% 移动机器人的主动视觉跟踪与人机交互实时运动规划 学位论文 赵浩 北京大学 2011

79 1.56% 宁波“机器换人”迎来高峰期 期刊论文 宁波经济（财经观点） 2015

80 1.56% FastSLAM2.0控制法则与PGR导航法则的结合研究及其仿真 学位论文 赵丽娜 大连交通大学 2008

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1755158.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_kjf201401118.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D302582.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2081946.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2362674.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y576255.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D215946.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Conference_6549815.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y649101.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1547866.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1380824.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D059910.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y696669.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_nbjj201504014.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1404913.aspx
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序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

81 1.56% 基于超声波的机器人避障和目标跟踪方法的研究 学位论文 曾一民 电子科技大学 2008

82 1.56% 浅谈对机器人的发展和应用的认识 期刊论文 李桂杰 等 中国科技博览 2012

83 1.56% 基于ATP-EMTP的500kV断路器三相合闸过电压分析 期刊论文 李恢祥 等 中国科技博览 2012

84 1.56% 模块化机器人的设计方案及开发 期刊论文 左启鑫 等 电子世界 2015

85 1.56% PLC技术在移动机器人中的应用研究 期刊论文 张鹏 华章 2012

86 1.56% 智能交互机器人实验平台的结构设计与系统集成 学位论文 李林 北京大学 2009

87 1.56% 高性能光致形变液晶高分子及其智能器件的制备与研究 学位论文 程伏涛 复旦大学 2010

88 1.56% 基于视觉反馈的移动机器人控制 学位论文 戴磊 上海交通大学 2011

89 1.56% 基于SIFT快速算法的单目立体视觉应用研究 学位论文 赵亮 辽宁工程技术大学 2010

90 1.56% 爬壁机器人设计及路径跟踪方法研究 学位论文 孟祥禹 哈尔滨工程大学 2013

91 1.56% 基于虚拟样机技术的仿壁虎机器人步态规划及运动仿真 学位论文 阮鹏 南京航空航天大学 2010

92 1.56% 小型地面移动遥控机器人的设计与实现 学位论文 刘自范 郑州大学 2009

93 1.56% 基于Internet的机器人遥操作系统的网络延时建模研究 学位论文 宋阳 东北大学 2008

94 1.56% 可移动监控机器人的研究与设计 学位论文 周兴超 沈阳理工大学 2009

95 1.56% 车间运输机器人系统设计与展望 期刊论文 王丹 建筑工程技术与设计 2014

96 1.56% 双足溜冰机器人动力学建模与步态研究 学位论文 徐子力 上海交通大学 2007

97 1.56% 弯曲木成型加工机器人智能控制研究 学位论文 郭继峰 东北林业大学 2005

98 1.56% 轮式移动机器人控制系统设计与研究 学位论文 龚根华 南京航空航天大学 2004

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1446037.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_zgbzkjbl201227394.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_zgbzkjbl201227393.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_dzsj201521059.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_huaz201206293.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2524738.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D633235.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D393088.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D429666.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1630041.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1643664.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1842430.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D129676.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_jzgcjsysj2014160661.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1659664.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y805503.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y580183.aspx
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查看全文报告请点击

说明：

1.总相似比≈送检论文与检测范围全部数据相似部分的字数/送检论文总字数

2.参考文献相似比≈送检论文与其参考文献相似部分的字数/送检论文总字数

3.排除参考文献相似比=总相似比-参考文献相似比

序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

99 1.56% 基于微粒群算法的移动机器人路径规划研究 学位论文 王坤坤 北京科技大学 2007

100 1.56% 机器人全方位移动平台的设计与控制研究 学位论文 张超 河海大学 2007

101 1.56% 基于UMAC移动机器人控制系统研究 学位论文 李维 河北工业大学 2006

102 1.56% 服务机器人机械系统的设计与实现 学位论文 舒畅 浙江大学机械工程学系 2010

103 1.56% 开放式机器人控制器及视觉控制的研究与实现 学位论文 李国亮 中国科学院自动化研究所 2001

104 1.56% 视觉伺服机械手打击运动目标方法与实验研究 学位论文 卢军鑫 东南大学 2008

105 1.56% 机器人的应用和发展前景 期刊论文 闫志峰 等 建材世界 2014

106 1.56% 可壁面过渡磁吸附爬壁机器人虚拟样机设计和滑移转向模型分析 学位论文 杨闫景 东南大学 2013

107 1.56% 拟人步行机器人的设计与控制 期刊论文 杨雨薇 现代工业经济和信息化 2015

108 1.56% 基于模块化设计的服务机器人研究与实现 学位论文 罗永超 广东工业大学 2013

109 1.56% 基于机器人通用变位器控制软件的研究与开发 学位论文 樊荣 上海交通大学 2005

110 1.56% 可远程控制服务型机器人的研究 学位论文 赵春华 东北大学 2004

111 1.56% 基于视觉伺服的弧焊机器人焊接路径获取方法研究 学位论文 周律 上海交通大学 2007

112 1.56% 大型冷凝器清洗机器人的智能鲁棒控制方法研究 学位论文 彭金柱 湖南大学 2008

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1024373.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1030680.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D041675.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1639276.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1386689.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_gwjckj2014z2256t.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2438747.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_xdgyjjhxxh201510026.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2305161.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D007015.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y816701.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1228322.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1261002.aspx
http://check.wanfangdata.com.cn/HtmlReport.aspx?id=copydetect_699df88e-ad0c-4efa-974f-600f3a969aa9&reportid=6ee6ebd4-39a8-49b7-8e2b-a5f20182f6df&sign=NmVlNmViZDQtMzlhOC00OWI3LThlMmItYTVmMjAxODJmNmRmfFBlcnNvbi5zZHVzZGF1
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4.剩余相似比≈总相似比-典型片段总相似比

5.本报告为检测系统算法自动生成，仅供参考
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