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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由中华人民共和国工业和信息化部提出。
本文件由全国汽车标准化技术委员会(SAC/TC114)归口。
本文件起草单位:中国汽车技术研究中心有限公司、深圳引望智能技术有限公司、东风汽车集团有

限公司、东软集团股份有限公司、江苏泽景汽车电子股份有限公司、惠州市德赛西威汽车电子股份有限

公司、比亚迪汽车工业有限公司、福耀玻璃工业集团股份有限公司、赛力斯汽车有限公司、惠州市华阳多

媒体电子有限公司、一汽—大众汽车有限公司、长城汽车股份有限公司、大陆汽车车身电子系统(芜湖)
有限公司、吉利汽车研究院(宁波)有限公司、宁波舜宇车载光学技术有限公司、重庆长安汽车股份有限

公司、丰田汽车(中国)投资有限公司、襄阳达安汽车检测中心有限公司、浙江炽云科技有限公司、北京车

和家汽车科技有限公司、蔚来汽车科技(安徽)有限公司、宝马(中国)服务有限公司、梅赛德斯—奔驰

(中国)投资有限公司、上海汽车集团股份有限公司技术中心、奇瑞汽车股份有限公司、中国第一汽车股

份有限公司、广州汽车集团股份有限公司、电装(中国)投资有限公司、常州星宇车灯股份有限公司、沃尔

沃汽车(亚太)投资控股有限公司、上海机动车检测认证技术研究中心有限公司、未来(北京)黑科技有限

公司、本田技研工业(中国)投资有限公司、北京新能源汽车股份有限公司、上汽通用五菱汽车股份有限

公司、深圳市航盛电子股份有限公司、保时捷(中国)汽车销售有限公司、法雷奥汽车内部控制(深圳)有
限公司、日产(中国)投资有限公司、广州小鹏汽车科技有限公司。

本文件主要起草人:胡月、文清浩、曹刚、孙磊、张世琦、张鑫、张宁波、詹华波、何长龙、戎辉、孙航、
朱彤、苏锋武、杨晶、李坤、周林、吴会肖、付越、余道和、伍永会、方元戎、于晓倩、杨佳、魏晓燕、郑毓红、
刘然、王云帆、张世平、竺佐、勾晓菲、牟文珺、林裕佳、王朝霞、肖瑞兵、曹亮、刘帆、林晓霞、徐文峰、
夏景谙、林剑伟、蔡精益、高文、关金亮、陆萍、张晓龙、徐悦佳、徐艳、俞琪、羊绍林、杨雨芾、笪琦、魏鹿义、
朱云风、贾阳阳、王宇、王水昌、谢轻罗、路玉坤。
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轻型汽车视野辅助系统

技术要求及试验方法

1 范围

本文件规定了轻型汽车视野辅助系统的技术要求,描述了其对应的试验方法。
本文件适用于安装有视野辅助系统的 M1 类和N1 类汽车,其他车辆参照执行。
注:在不引起混淆的情况下,本文件中的“视野辅助系统”简称为“系统”。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB3100 国际单位制及其应用

GB11562 汽车驾驶员前方视野要求及测量方法

GB/T28046.4—2011 道路车辆 电气及电子设备的环境条件和试验 第4部分:气候负荷

GB/T34590(所有部分) 道路车辆 功能安全

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1
前方视野 forwardfieldofvision
通过前风窗玻璃和其他玻璃表面(包括侧窗)透明区域的驾驶员前方180°视野。

3.2
透明区 transparentarea
汽车风窗玻璃或其他透明表面的透光率(当光线与表面成直角测量时)不小于70%的区域。

3.3
视野辅助 fieldofvisionassistant;FVA
显示在车辆前方视野透明区域用于辅助驾驶员感知及决策的视觉信息。

3.4
动态驾驶任务 dynamicdrivingtask;DDT
除策略性功能外的车辆驾驶所需的感知、决策和执行等行为,包括但不限于:
———车辆横向运动控制;
———车辆纵向运动控制;
———目标和事件探测与响应;
———驾驶决策;
———车辆照明及信号装置控制。
注1:策略性功能如导航、行程规划、目的地和路径的选择等。
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