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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件代替GB/T28570—2012《水轮发电机组状态在线监测系统技术导则》,与GB/T28570—

2012相比,除结构调整和编辑性改动外,主要技术变化如下:

a) 增加了定子绕组端部振动、定子线棒槽内振动、定子汇流环温度、转子磁极铁心表面温度、噪
声、螺栓应力和碳刷滑环温度等状态监测参量的在线监测要求,相应补充了新增状态监测参量

对应的数据采集和软件功能要求(见5.2);

b) 增加了新增状态监测参量的测点配置和传感器性能要求(见7.10~7.16、8.9~8.15);

c) 更改了部分传感器的个别技术指标(见第8章,2012年版的第8章);

d) 更改了上位机设备性能要求,采用目前主流配置(见10.2、10.4,2012年版的10.1、10.3)。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由中国电器工业协会提出。
本文件由全国大型发电机标准化技术委员会(SAC/TC511)归口。
本文件起草单位:哈尔滨大电机研究所有限公司、北京华科同安监控技术有限公司、哈尔滨电机厂

有限责任公司、东方电气集团东方电机有限公司、中国电建集团华东勘测设计研究院有限公司、中国电

建集团成都勘测设计研究院有限公司、中国电建集团西北勘测设计研究院有限公司、中国电建集团昆明

勘测设计研究院有限公司、中国水利水电科学研究院、中国三峡建工(集团)有限公司、国网新源集团有

限公司、南方电网储能股份有限公司、中国电建集团北京勘测设计研究院有限公司、华电电力科学研究

院有限公司东北分公司、中国电建集团中南勘测设计研究院有限公司、中国长江电力股份有限公司、
雅砻江流域水电开发有限公司、长江勘测规划设计研究有限责任公司、南方电网调峰调频发电有限公司

检修试验分公司、中铁水利水电规划设计集团有限公司、中水珠江规划勘测设计有限公司、中国电建集

团贵阳勘测设计研究院有限公司。
本文件主要起草人:孙玉田、朱玉良、王贵、郑松远、梁权伟、郑小康、陈家恒、郑应霞、陈祖嘉、

段宏江、陈泓宇、陈泽阳、周叶、李海军、孙永鑫、苟东明、王健军、罗云、郑涛平、李香华、宋旭峰、张梁、
李青、张建华、吴国颖、翁发根、刘国峰、唐蕾、李炳源。

本文件及其所代替文件的历次版本发布情况为:
———2012年首次发布为GB/T28570—2012;
———本次为第一次修订。
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水轮发电机组状态在线监测系统

技术导则

1 范围

本文件规定了水轮发电机组状态在线监测系统的系统功能、基本结构、测点布置、传感器、数据采集

设备、上位机设备的技术要求,以及试验和检验、文件与资料等内容。
本文件适用于水轮发电机组(含抽水蓄能机组)的状态在线监测系统的设计、制造和运行管理。

2 规范性引用文件

本文件没有规范性引用文件。

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1
  水轮发电机组状态在线监测系统 on-lineconditionmonitoringsystemforhydraulicturbineand
generatorunits 
  实时在线监测水轮发电机组各部位运行状态的测量系统。

3.2
键相信号 keyphase
水轮发电机组状态在线监测系统在主轴上的基准方位信号。

3.3
振动 vibration
机组各部件指定点相对于平衡位置随时间的往复位移变化。

3.4
摆度 run-out
水轮发电机组主轴某部位相对于该部位邻近固定部件的径向振动。
注:又称轴相对振动。

3.5
压力脉动 pressurepulsation
在选定时段内流道内液体压力相对于平均值的往复变化。

3.6
空气间隙 airgap
发电机转子磁极外缘与定子铁心内缘之间的最小径向距离。

3.7
磁通密度 magneticfluxdensity
垂直穿过单位面积的磁通量。
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