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伺服系统简介
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DC 伺服伺服伺服伺服马达马达马达马达 AC 伺服伺服伺服伺服马达马达马达马达

1、线圈会旋转
2、定子为永久磁铁
3、有碳刷及整流子

1、定子为线圈
2、转子为永久磁铁
3、无碳刷及整流子
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DC伺服马达
1、须定期保养
2、驱动器设计较为
容易
3、使用寿命较短
4、噪音较大
5、响应较差
6、启动转矩为额定
扭矩

AC伺服马达
1、不须定期保养
2、驱动器设计较为复杂
3、使用寿命长
4、噪音小
5、响应快
6、启动转矩为三倍额定
扭矩
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※※※※依据不同的控制系依据不同的控制系依据不同的控制系依据不同的控制系统统统统之需求之需求之需求之需求，，，，在在在在驱动驱动驱动驱动
器中有三种控制模式可供器中有三种控制模式可供器中有三种控制模式可供器中有三种控制模式可供选择选择选择选择

速度控制速度控制速度控制速度控制

位置控制位置控制位置控制位置控制

扭矩控制扭矩控制扭矩控制扭矩控制
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扭矩控制扭矩控制扭矩控制扭矩控制

依据输入电压的大小、达到
控制马达输出扭力的目的。
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速度控制速度控制速度控制速度控制
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依据输入电压的大小、达到
控制马达输出转速的目的。
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位置控制位置控制位置控制位置控制
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依据输入的脉波数目、达到
控制马达定位的目的。

CCW/CW

脉冲列
A/B相位
脉冲列

Pulse＋Dir
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◎开⧟回路控制（OPEN LOOP）
由控制器输出指令讯号，用来驱动马达依指令值位移并且
停止在所指定的位置。

控制装置 驱动器

传动机构

马达
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◎半闭⧟回路控制（SEMI-CLOSE  LOOP）
将位置或速度检出器，装置于马达轴上以取得位置回授信
号及速度回授信号。

控制装置 驱动器

传动机构

马达位置检出器
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◎全闭⧟回路控制（FULL-CLOSE  LOOP）
利用光学尺等位置检出器，直接将物体的位移量
随时的回
授到控制系统。

控制装置 驱动器

传动机构
马达

位置检出器（光学尺）回授信号

www.plcworld.cn
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功率功率功率功率到到到到 5kW
30W to 5.0kW
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MHMD

MFMA

MGMA

MDMA

MSMA

MQMA

MSMD

MAMA
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ᜟ
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ሿ
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䟿
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ࣘᣁࡦ᧗ࡦ

6.㕆⸱ಘ Პ䙊ර˖ 2500p/r໎䟿ᔿ㕆⸱ಘ

儈㋮ᓖර˖17սර˄217˅໎䟿ᔿ㕆⸱ಘ

⢩↺ර˖ 17սර˄217˅㔍ሩᔿ㕆⸱ಘ

www.plcworld.cn



E㌫ࡇժᴽ⭥ᵪ

1.50W̚400W

2.傜䗮ᜟ䟿: 䎵վᜟ䟿

3.Ც㜭ॆⲴ㠚ࣘ䈳ᮤ 儈ᙗ㜭Ⲵᇎᰦ㠚ࣘ䈳ᮤ໎

⳺

4.儈䙏儈૽ᓄ 䙏ᓖ૽ᓄ仁⦷ᴰ儈ਟ䗮400Hz    
儈ᙗ㜭ⲴᵪỠ䘲ᓄᙗ

5.䎵վᥟࣘ 㠚䘲ᓄ└⌒ಘ єњ䲧⌒└⌒ಘ ᥟ

ࣘᣁࡦ᧗ࡦ

6.㕆⸱ಘ Პ䙊ර˖ 2500p/r໎䟿ᔿ㕆⸱ಘ

7. փ〟ሿ փ〟ਚᴹ਼㊫ӗ૱Ⲵ1/4

www.plcworld.cn



S㌫ࡇժᴽ⭥ᵪ

1.30W̚750W

2.傜䗮ᜟ䟿: 䎵վᜟ䟿

3.Ც㜭ॆⲴ㠚ࣘ䈳ᮤ 儈ᙗ㜭Ⲵᇎᰦ㠚ࣘ

䈳ᮤ ໎⳺

4.儈䙏儈૽ᓄ 䙏ᓖ૽ᓄ仁⦷ᴰ儈ਟ䗮

400Hz    儈ᙗ㜭ⲴᵪỠ䘲ᓄᙗ

5.㕆⸱ಘ Პ䙊ර˖ 2500p/r໎䟿ᔿ㕆⸱

ಘ

www.plcworld.cn



A4ժᴽරਧ䈤᰾
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A4ժᴽරਧ䈤᰾

www.plcworld.cn



ьݳժᴽරਧ䈤᰾

伺服驱动器

www.plcworld.cn



ьݳժᴽරਧ䈤᰾

伺服马达

www.plcworld.cn
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⌅ᯩ⭘䶒ᶯⲴ֯ࡽ
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ᇒᡧ䴰≲᷀࠶㾱⛩ᇒᡧ䴰≲᷀࠶㾱⛩ᇒᡧ䴰≲᷀࠶㾱⛩ᇒᡧ䴰≲᷀࠶㾱⛩

� ྲօҶ䀓ᇒᡧ䴰≲,ণᡁԜ䴰㾱ᦼᨑ䛓Ӌ㾱⛩᡽㜭֯

ᡁԜ㜭ཏѪᇒᡧᨀ׋߶⺞Ⲵ㌫㔏ᓄ⭘䇮䇑?

� 1.䖤᧗ᮠ

� 2.䖤࣏⦷,ᢝ࣋䇑㇇ᡰ䴰৲ᮠ

� 3.㌫㔏㋮ᓖо䙏ᓖ㾱≲

� 4.࣏㜭㾱≲

� а㡜Ⲵ࣏㜭㾱≲वਜ਼:

� ৲ᮠ䇮㖞

� ⣦ᘱⴁ᧗

� ᱮ⽪㾱≲

www.plcworld.cn



䴰≲᷀࠶㾱⛩

� 5.傜䗮ᜟ䟿,䖜䙏,ਈ∄(Ҷ䀓ՐࣘݳԦ,ྲэᵶ,

਼↕ᑖѻਈ∄)

� 6.䗃ޕ䗃ࠪ⛩ᮠ䟿,㊫ර,⁑ᤏ䟿㾱⢩࡛ޣ⌘.

� 7.਼↕㾱≲

� 8.ࣘ֌䗷〻Ⲵ᧿䘠

www.plcworld.cn



ྲօ䘹ᇊժᴽ傜䗮ྲօ䘹ᇊժᴽ傜䗮ྲօ䘹ᇊժᴽ傜䗮ྲօ䘹ᇊժᴽ傜䗮˄˄˄˄1̬̬̬̬3 ˅˅˅˅

� 傜䗮䘹⭘㘳㲁ഐ㍐

� 1ǃ䍏䖭ᵪᶴ

� 2ǃࣘ֌⁑ᔿ

� 3ǃ䍏䖭䙏ᓖ

� 4ǃᇊս㋮ᓖ

� 5ǃ֯⭘⧟ຳ

� 傜䗮䘹⭘Ⲵ㿴Ṭ

� 1ǃ傜䗮ᇩ䟿˄W˅

� 2ǃ傜䗮仍ᇊ䖜䙏˄rpm˅

� 3ǃ仍ᇊᢝ⸙৺ᴰབྷᢝ⸙˄N • m˅

� 4ǃ䖜ᆀᜟ䟿˄kg •΃˅

� 5ǃᱟ੖䴰㾱➎䖖˄ࣘࡦಘ˅

� 6ǃփ〟ǃ䟽䟿ǃቪረ

www.plcworld.cn



如何如何如何如何选选选选定伺服定伺服定伺服定伺服马达马达马达马达（（（（2∕∕∕∕3 ））））
� 减速机构的影响

� 1、转速：NM = Nt ×R 

� 2、扭力：TL = Tℓ ×（1÷R）

� 3、惯量（GD²）：GD² L = GD² L ×（1÷R）²

www.plcworld.cn



如何如何如何如何选选选选定伺服定伺服定伺服定伺服马达马达马达马达（（（（3∕∕∕∕3 ））））
� 1ǃ䍏䖭ᢝ࣋

� Ƽ࣐䙏ᢝ̰࣋傜䗮ᴰབྷᢝ࣋

� Ƽ䘎㔝ᇎ᭸䍏䖭ᢝ̰࣋傜䗮仍ᇊᢝ࣋

� Ƽ⎸㙇എ⭏⭥࣋˘傡ࣘಘ޵എ⭏ᇩ䟿

� Ƽ䍏䖭ᢝ࣋˘傜䗮仍ᇊᢝ࣋

� 2ǃ䍏䖭ᜟᙗ⸙˘3̚5ؽ傜䗮䖜ᆀᜟᙗ⸙

� 3ǃᴰབྷ〫ࣘ䙏ᓖ˘傜䗮ᴰབྷ䖜䙏

� 4ǃ䍏䖭⦷൘85λԕл

� 5ǃ傜䗮Ⲵᢝ⸙⢩ᙗ

www.plcworld.cn



㕆⸱ಘ䘹⭘

�  䇮PE=2500(p/rev)ٷ

� эᵶሬ䐍PB=20mm  ߿䙏∄R=1
 ᵪỠս㖞䀓᷀ᓖ(Resolution)ࡉ
=(PBˊ(1/R))/(PEˊ4)
=0.002(mm) 
<ᵪỠᇊս㋮ᓖ±0.05(mm) 

www.plcworld.cn



᭦⳺᭦⳺᭦⳺᭦⳺

� 儈㋮ᓖ˗

� བྷ䈳䙏㤳ത˗

� ᘛ䙏૽ᓄ---ᨀ儈䇮༷Ⲵ䘀㹼䙏ᓖ˗

ᡁԜਟԕ䇔Ѫ˖

ժᴽᢰᵟᓄ⭘֯ᗇᵪỠ䇮༷Ⲵᮤփᙗ㜭ᗇࡠ

ҶབྷᑵᓖⲴᨀ儈˗

www.plcworld.cn



Ӕ⍱ժᴽ⭥ᵪоਈ仁⭥ᵪⲴ४࡛

儈վԧṬ

儈а㡜૽ᓄ䙏ᓖ

վ儈⑙ॷ

ྭᐞ࣐߿䙏⢩ᙗ

儈վ૽ᓄ⢩ᙗ

䘲⭘ˈਟ᧗ࡦ䶉→䖜⸙৏⨶кнਟ㜭䖜⸙᧗ࡦ

ਟ3~10ؽ䗷䖭(⸝ᰦ)վ䗷䖭⢩ᙗ

儈վ㋮ᓖ

ཊṧॆᲪ㜭ॆⲴ᧗ᯩࡦᔿˈ

ս㖞/䖜䙏/䖜⸙ᯩᔿ

а㡜Ѫᔰ⧟᧗ᯩࡦᔿ

儈˄ਟ䗮5000RPM˅ˈⴤ⍱

ժᴽ⭥ᵪᴤਟ䗮1~2з䖜/࠶

վ˄а㡜൘3000RPMа

лˈབྷҾ3000RPMᰦᓄ

㘳㲁⭥ᵪⲴ⢩↺䇮䇑˅

䙏ᓖ㤳ത

བྷሿվ仁੟ࣘ࣋⸙

ժᴽ⭥ᵪਈ仁⭥ᵪ

www.plcworld.cn



Ӕ⍱ժᴽо↕䘋⭥ᵪ㌫㔏䘹ර∄䖳

䖳儈վԧṬ

䖳ྭสᵜਟԕ㔤ᣔ㔤ᣔᙗ

а㡜䘀㹼⑙ᓖ儈⑙ॷ

а㡜˄᯻䖜ਈ঻ಘරਟ㙀ᥟࣘ˅ྭ㙀ᥟࣘ

ᘛа㡜૽ᓄ䙏ᓖ

ˈ˅ර᯻䖜㕆⸱ಘ˄໎䟿ර/㔍ሩ٬ර⭥ݹ

᯻䖜ਈ঻ಘර

ᰐ㕆⸱ಘ㊫ර

䰝⧟ᯩᔿˈ㕆⸱ಘ৽侸བྷཊᮠѪᔰ⧟᧗ࡦˈҏਟ᧕㕆⸱ಘˈ䱢→ཡ↕৽侸ᯩᔿ

ਟ3~10ؽ䗷䖭(⸝ᰦ)䗷䖭ᰦՊཡ↕䗷䖭⢩ᙗ

࣋⸙⢩ᙗྭˈ⢩ᙗ䖳⺜儈䙏ᰦˈ࣋⸙л䱽ᘛ⸙仁⢩ᙗ

儈˄ާփ㾱ⴻ৽侸㻵㖞Ⲵ࠶䗘⦷˅а㡜䖳վˈ㓶࠶ර傡ࣘᰦ䖳儈㋮ᓖ

ྭˈ䘀㹼ᒣ━վ䙏ᰦᴹᥟࣘ˄ն⭘㓶࠶ර傡ࣘಘࡉਟ᰾ᱮ᭩ழ˅ᒣ━ᙗ

ཊṧॆᲪ㜭ॆⲴ᧗ᯩࡦᔿˈս㖞/䖜䙏/䖜⸙

ᯩᔿ

ѫ㾱ᱟս㖞᧗ࡦ᧗ᯩࡦᔿ

儈˄ਟ䗮5000RPM˅ˈⴤ⍱ժᴽ⭥ᵪᴤਟ

䗮1~2з䖜/࠶

վ˄а㡜൘2000RPMалˈབྷ࣋⸙⭥ᵪሿҾ

1000RPM˅

䙏ᓖ㤳ത

ሿǃѝǃབྷˈޘ㤳തѝሿ࣋⸙˄а㡜൘20Nmал˅࣋⸙㤳ത

ժᴽ⭥ᵪ㌫㔏ժᴽ⭥ᵪ㌫㔏ժᴽ⭥ᵪ㌫㔏ժᴽ⭥ᵪ㌫㔏↕䘋⭥ᵪ㌫㔏↕䘋⭥ᵪ㌫㔏↕䘋⭥ᵪ㌫㔏↕䘋⭥ᵪ㌫㔏

www.plcworld.cn



ӰѸൠᯩ䴰㾱ժᴽ˛

� ᤹➗ᓄ⭘࠶˖

൘Րࣘ᧗ࡦѝ䴰㾱ሩ䙏ᓖоս㖞䘋㹼儈㋮ᓖ

᧗ࡦˈᒦфࣘᘱ૽ᓄ䙏ᓖ㾱≲∄䖳儈Ⲵ⧟

ຳ˗

� ᤹➗㹼ъ࠶˖

ᮠ᧗ǃঠࡧǃव㻵ᵪỠ䘉йњ㹼ъᱟѫ㾱Ⲵ

ᓄ⭘˗

www.plcworld.cn



ժᴽ⭥ᵪⲴᓄ⭘亶ฏ

㕆㓷ᵪ

㓪㓷䇮

༷

㣟⡷ᆹ

㻵

ᨂ㻵ᵪ

✺᧕ᵪ

Ღ⡷ᵪ

Ỡ

␵⍇䇮

༷

CVI˄ॆ

ᆖ≄⴨

⊹〟˅

䇮༷

㔅㓯ᵪ

㠚ࣘ⭏

ӗ㓯

ᕗ✺ᵪ

ಘӪ

⛩✺ᵪ

ಘӪ

ᩜ䘀ᵪ

ಘӪ

௧⎲ᵪ

ಘӪ

CT䇮༷

Ӫ䙐ಘ

ᇈ

伏૱࣐

ᐕ

伏૱व

㻵

㠚ࣘԃ

ᓃ

ᩜ䘀ᵪ

Ỡ

ঠࡧᵪ

Ỡ

ᥔ঻ᡀ

රᵪ

࣐ᐕѝ

ᗳ

䬓ᒺ

䖖ᒺ

⼘ᒺ

ᮠ᧗ᵪ

ᒺ

㓪㓷

ᵪỠ

䜘Ԧ

㓴㻵

ॺሬ

փࡦ

䙐

㠚ࣘ

㓴㻵

ᵪ

ᵪಘ

Ӫ

५⯇

ᵪỠ

FA

ᵪỠ

࣐ᐕ

ᵪỠ
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ժᴽ⭥ᵪⲴ䘀⭘ᇎֻ

ㆰ᱃ᮠ᧗䖖ᒺ䖖࣐ࡺᐕѝᗳ

www.plcworld.cn



・ᔿ࣐ᐕѝᗳ・ᔿ࣐ᐕѝᗳ・ᔿ࣐ᐕѝᗳ・ᔿ࣐ᐕѝᗳ・ᔿ࣐ᐕѝᗳ・ᔿ࣐ᐕѝᗳ・ᔿ࣐ᐕѝᗳ・ᔿ࣐ᐕѝᗳ গᔿ࣐ᐕѝᗳগᔿ࣐ᐕѝᗳগᔿ࣐ᐕѝᗳগᔿ࣐ᐕѝᗳগᔿ࣐ᐕѝᗳগᔿ࣐ᐕѝᗳগᔿ࣐ᐕѝᗳগᔿ࣐ᐕѝᗳ

㋮ᇶරগᔿ䬓䮇࣐ᐕѝᗳ㋮ᇶරগᔿ䬓䮇࣐ᐕѝᗳ㋮ᇶරগᔿ䬓䮇࣐ᐕѝᗳ㋮ᇶරগᔿ䬓䮇࣐ᐕѝᗳ㋮ᇶරগᔿ䬓䮇࣐ᐕѝᗳ㋮ᇶරগᔿ䬓䮇࣐ᐕѝᗳ㋮ᇶරগᔿ䬓䮇࣐ᐕѝᗳ㋮ᇶරগᔿ䬓䮇࣐ᐕѝᗳ
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ާփᓄ⭘

ᵪࢢ࠷

MSMA 400W   1䔨

MHMA 1.0KW  1䔨

↕䘋傜䗮 3䔨

ⴤ傡ժᴽ傜䗮 1䔨

ѫ䖤傜䗮 1䔨

７䖤

www.plcworld.cn



ᢃᆄᵪ

X軸 MDMA 2.5kW 1台

Y軸 MGMA 4.5kW   1台

T軸 MDMA 1.5kW    2台

C軸 MSMA 400W    1台

www.plcworld.cn



ᮠ᧗䬓ᒺ

MＨＭA  ３．０KＷ Ｘ軸

MＨＭA  ３．０KＷ Ｙ軸

MＨＭA  ４．０KＷ Ｚ軸

MＨＭA  １．５KＷ Ｃ 軸

MSMA     ４００Ｗ α軸

www.plcworld.cn



⌘ກᵪ

MSMA 50W 2軸

www.plcworld.cn



অᥔオ㠚ࣘݵປ㔃᡾ᵪ
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♼㻵ᵪ

� ᵜᵪᒯ⌋䘲⭘Ҿⲭ䞂ǃ哴䞂ǃ䞡⋩ǃ䞻ǃ䈳

ણ૱ǃἽ⢙⋩ǃ㌆⍶ǃⸯ⋹≤ㅹਟ伏ᙗ⏢փ

ԕ৺ߌ㦟ॆᐕ㊫⏢փⲴ♼㻵
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䴅

࡫

ᵪ
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ᵘᐕ䴅࡫ᵪ

www.plcworld.cn



ㅹ⿫ᆀࢢ࠷ᵪ
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ᵪ࡫䴅ݹ◰
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௧㔈ᵪ

www.plcworld.cn



㓨㇡㓥࠷ᵪ

www.plcworld.cn



儈䙏⭥ᆀ䖤˄ᰐ䖤˅ࠩ⡸ঠࡧᵪ

www.plcworld.cn



ཊợ㓿㕆ᵪ

www.plcworld.cn



ᮠ᧗᣹㠽ቄ㓿㕆ᵪ
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RFBޘᑵ㺜㓜ර㕍㕆ᵪޘᑵ㺜㓜ර㕍㕆ᵪޘᑵ㺜㓜ර㕍㕆ᵪޘᑵ㺜㓜ර㕍㕆ᵪ
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•䉒 䉒ʽ••䉒䉒 䉒ʽ䉒ʽ
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