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论文相似性检测报告（详细版）

报告编号：289e3fba-6cd4-4c3e-921f-a5e70173ab02

原文字数：9,819

检测日期：2016年04月13日

检测范围：中国学术期刊数据库（CSPD）、中国学位论文全文数据库（CDDB）、中国学术会议论文数据库（CCPD）、中国学术网页数据库（CSWD）
 
检测结果：

一、总体结论

总相似比：13.56% (参考文献相似比：0.00%，排除参考文献相似比：13.56%)

二、相似片段分布
 

注：绿色区域为参考文献相似部分，红色区域为其它论文相似部分。

三、相似论文作者（举例4个）

点击查看全部举例相似论文作者

四、典型相似论文（举例31篇）
 

头部 中前部 中部 中后部 尾部

序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

1 5.08% 论山地风电场项目施工总承包管理 期刊论文 刘希茜 等 中外企业家 2015

2 5.08% 转炉重心与倾动力矩动态仿真研究 学位论文 李立辰 内蒙古科技大学 2013

3 3.39% 基于选择性激光烧结仿生人工骨的研究 学位论文 朱明兵 陕西科技大学 2011

4 3.39% 基于MATLAB的大型减速机可靠性优化设计及动态仿真 学位论文 徐正保 江苏大学 2012

http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_zwqyj201509096.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D426223.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1974239.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2268494.aspx
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点击查看全部举例相似论文

五、相似论文片段（共3个）
 

序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

5 3.39% 转子泵转子型线的设计研究 学位论文 杜旭明 兰州理工大学 2012

6 3.39% “塔式”车库的力学性能分析及存车位置的优化 学位论文 刘秀华 武汉科技大学 2011

7 3.39% 采煤机扭矩轴的疲劳分析及寿命预测 学位论文 范超 辽宁工程技术大学 2012

8 3.39% 天津地区的道路照明灯具设计研究 学位论文 王宝 天津科技大学 2010

9 3.39% 可移动小型扫描仪设备的设计 学位论文 武昆 西安电子科技大学 2013

10 3.39% 人眼晶状体调节功能的有限元模拟及兔眼晶状体弹性模量确定 学位论文 张立艳 太原理工大学 2012

11 3.39% 火箭滑橇水刹车条件下的结构力学数值分析 学位论文 徐赵 南京理工大学 2013

12 3.39% 住宅区建筑群体的风环境的模拟研究与优化 学位论文 何逸 武汉理工大学 2013

13 3.39% “育鲲”轮主机高温冷却水系统的三维设计及仿真 学位论文 杜太利 大连海事大学 2010

14 3.39% xk2120数控机床动力学建模与分析 学位论文 白文吉 东北大学 2010

15 3.39% 基于VB.NET的SolidWorks二次开发在液压设计中的应用 学位论文 辛杨桂 东北大学 2011

1 送检论文片段 　　相似论文片段 【3.39%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：中国工业机器人市场调查

        [期刊论文]《机器人技术与应用》，2005年  刘远红

我国经济的快速发展，我国工业机器人的市场将不断扩大，这一点无容置疑。这也从另一个

侧面说面了为什么世界各大机器人公司纷纷登陆中国市场。 

市场有了，但多是国外的，拥有了自主知识产权的机器人还很少，这一点要引起我们的高度

我国工业机器人的市场将不断扩大,这一点无容置疑。这也从另一个侧面说面了为什么世界各

大机器人公司纷纷登陆中国市场。 ,■。。市场有了,健多是国辨的,拥有了自耋绷识产权的

机器人还很少,这一点要引起我们的高廉重视。一方面国家要对国产工业机器A绘季贾参∞扶

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2109908.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1943856.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D403207.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2410880.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D363704.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2156569.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2277253.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1696415.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_J0104950.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_J0103166.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_jqrjsyyy200502006.aspx
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重视。一方面国家要对国产工业机器人给予更多的扶持；另一方面也望企业使用国产机器人

给国产工业机器人行业一个机会。 

由于

持；另一方面也望企业使用国产机器人给国产工业机器人行业一个机会。 j蠢誊叠由于国产

工业机器人的功能已经与国外

2 送检论文片段 　　相似论文片段 【5.08%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：论山地风电场项目施工总承包管理

        [期刊论文]《中外企业家》，2015年  刘希茜 等

工业机器人的功能已经与国外相当，只要有批量，一定能够造就一个或几个中国品牌的工业

机器人。 

在我国，工业机器人市场份额大部分被国外工业机器人企业占据着。在国际强手面前，国内

的工业机器人企业面临着相当大的竞争压力。如今我国正从一个“制造大国”向“制造强国

”迈进，中国制造业面临着与国际接轨、参与国际分工的巨大挑战，对我国工业自动化的提

高迫在眉睫，政府务必会加大对机器人的资金投入和政策支持，将会给工业机器人产业发展

注入新的动力。

2.4  本章小结

本章主要介绍了机器人

参与 , 由人来实现。即发挥人和机器人各自的特长 , 建立一个人 -- 机交互的遥控自主或

局部自主的智能机器人系统。4. 结论在我国，工业机器人市场份额大部分被国外工业机器人

企占据着。在国际强手面前，国内的工业机器人企业面临着相当大的竞争压力。如今我国正

从一个“制造大国”向“制造强国”迈进，中国制造业面临着与国际接轨、参与国际分工的

巨大挑战，对我国工业自动化的提高迫在眉睫，政府务必会加大对机器人的资金投入和政策

支持，将会给工业机器人产业发展注入新的动力

3 送检论文片段 　　相似论文片段 【5.08%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：转炉重心与倾动力矩动态仿真研究

        [学位论文]李立辰，2013年  内蒙古科技大学

三维软件SolidWorks的运动仿真

SolidWorks软件是世界上第一个基于Windows开发的三维CAD系统，其所遵循的易用、稳定和

创新三大原则得到了全面的落实和证明，使用它，设计师大大缩短了设计时间，产品快速、

高效地投向了市场。Solidworks软件功能强大，组件繁多。 Solidworks有功能强大、易学易

用和技术创新三大特点，这使得SolidWorks 成为领先的、主流的三维CAD解决方案。

SolidWorks 能够提供不同的设计方案、减少设计过程中的错误以及提高产品质量。

开发的三维 CAD 系统，SolidWorks 遵循的易用、稳定和创新三大原则得到了全面的落实和

证明，使用它，设计师大大缩短了设计时间，产品快速、高效地投向了市场。 内蒙古科技大

学硕士学位论文- 9 -SolidWorks 软件功能强大，组件繁多。 SolidWorks 功能强大、易学

易用和技术创新是 SolidWorks 的三大特点，使得 SolidWorks 成为领先的、主流的三维

CAD 解决方案。SolidWorks 能够提供不同的设计方案、减少设计过程中的错误以及

http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_zwqyj201509096.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D426223.aspx
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六、全部举例相似论文作者（共4个） 
 

七、相似论文（举例31篇） 
 

SolidWorks 不仅提供如此强大的功能，而且对每个工程师和设计者来说，操作简单方便、易

学

序号 作者 典型片段总相似比 剩余相似比

1 甄玉花 5.08% 8.47%

2 李立辰 5.08% 8.47%

3 刘希茜 5.08% 8.47%

4 刘远红 3.39% 10.17%

序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

1 5.08% 论山地风电场项目施工总承包管理 期刊论文 刘希茜 等 中外企业家 2015

2 5.08% 转炉重心与倾动力矩动态仿真研究 学位论文 李立辰 内蒙古科技大学 2013

3 3.39% 基于选择性激光烧结仿生人工骨的研究 学位论文 朱明兵 陕西科技大学 2011

4 3.39% 基于MATLAB的大型减速机可靠性优化设计及动态仿真 学位论文 徐正保 江苏大学 2012

5 3.39% 转子泵转子型线的设计研究 学位论文 杜旭明 兰州理工大学 2012

6 3.39% “塔式”车库的力学性能分析及存车位置的优化 学位论文 刘秀华 武汉科技大学 2011

7 3.39% 采煤机扭矩轴的疲劳分析及寿命预测 学位论文 范超 辽宁工程技术大学 2012

8 3.39% 天津地区的道路照明灯具设计研究 学位论文 王宝 天津科技大学 2010

9 3.39% 可移动小型扫描仪设备的设计 学位论文 武昆 西安电子科技大学 2013

http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_zwqyj201509096.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D426223.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1974239.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2268494.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2109908.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1943856.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D403207.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2410880.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D363704.aspx
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序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

10 3.39% 人眼晶状体调节功能的有限元模拟及兔眼晶状体弹性模量确定 学位论文 张立艳 太原理工大学 2012

11 3.39% 火箭滑橇水刹车条件下的结构力学数值分析 学位论文 徐赵 南京理工大学 2013

12 3.39% 住宅区建筑群体的风环境的模拟研究与优化 学位论文 何逸 武汉理工大学 2013

13 3.39% “育鲲”轮主机高温冷却水系统的三维设计及仿真 学位论文 杜太利 大连海事大学 2010

14 3.39% xk2120数控机床动力学建模与分析 学位论文 白文吉 东北大学 2010

15 3.39% 基于VB.NET的SolidWorks二次开发在液压设计中的应用 学位论文 辛杨桂 东北大学 2011

16 3.39% 烧结单齿辊破碎机三维建模与星轮有限元分析 学位论文 徐建斌 江西理工大学 2010

17 3.39% 分离混合集成型固-液搅拌器流场模拟仿真及结构优化设计 学位论文 张金海 浙江工业大学 2010

18 3.39% 3-RRRT并联机器人传动性能研究与尺度综合 学位论文 徐鹏 天津理工大学 2009

19 3.39% 工业机器人的发展与应用研究 期刊论文 夏鲲 等 广西轻工业 2008

20 3.39% 立式螺旋开沟机的设计研究 学位论文 宋百华 南京农业大学 2013

21 3.39% 吸盘式机械手驱动及自动化控制系统设计 学位论文 吴珊 北京工业大学 2012

22 3.39% 中国工业机器人市场调查 期刊论文 刘远红 机器人技术与应用 2005

23 3.39% 六自由度焊接机器人本体设计制造以及性能分析 学位论文 龚常亮 广西大学 2011

24 3.39% 基于机电液一体化的液压机械手设计及其控制 学位论文 赵旭 东北大学 2010

25 3.39% 高压SF6断路器用永磁直线电机操动机构的研究 学位论文 吴串国 东南大学 2014

26 3.39% 水平摘锭中间轴系统关键零部件的动力学分析与研究 学位论文 朱洪 石河子大学 2014

27 3.39% RoboCup救援机器人行走系统方案设计和运动性能分析与仿真 学位论文 陈志华 东南大学 2010

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2156569.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2277253.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1696415.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_J0104950.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_J0103166.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D443974.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1776237.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1591461.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_gxqgy200808032.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_jqrjsyyy200502006.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1953093.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_J0104412.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2708622.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D571045.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1761462.aspx
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查看全文报告请点击

说明：

1.总相似比≈送检论文与检测范围全部数据相似部分的字数/送检论文总字数

2.参考文献相似比≈送检论文与其参考文献相似部分的字数/送检论文总字数

3.排除参考文献相似比=总相似比-参考文献相似比

4.剩余相似比≈总相似比-典型片段总相似比

5.本报告为检测系统算法自动生成，仅供参考

序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

28 3.39% 智能IC卡水表的研发 学位论文 余勇兵 上海交通大学 2012

29 3.39% 下肢康复训练机器人步态规划与控制系统实现 学位论文 王亮 东北大学 2012

30 3.39% 刚柔组合机构空间操控移位装置的关键共性技术研究 学位论文 苑司科 东北大学 2012

31 3.39% 往复式压缩机运动转换机构的优化设计研究 学位论文 段云龙 东北大学 2012

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D296652.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_J0125743.aspx
http://check.wanfangdata.com.cn/HtmlReport.aspx?id=copydetect_69e3946a-2060-4d0c-b192-564b18a70a30&reportid=289e3fba-6cd4-4c3e-921f-a5e70173ab02&sign=Mjg5ZTNmYmEtNmNkNC00YzNlLTkyMWYtYTVlNzAxNzNhYjAyfFBlcnNvbi5sankzNjIyNzUyMTA%3d
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