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引 言

本规范依据 JJF 1071—2010《国家计量校准规范编写规则》，JJF 1001—2011《通

用计量术语及定义》、JJF 1059. 1—2012《测量不确定度评定与表示》 共同构成支撑本

规范制定工作的基础性系列规范。

本规范的编写主要参考 GB 5768. 3—2009《道路交通标志和标线 第 3部分：道

路交通标线》、GB /T 41630—2022《智能泊车辅助系统性能要求及试验方法》 等技术

规范。

本规范为首次发布。
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1

智能网联汽车自动泊车性能计量测试规范

1 范围

本规范适用于配备了自动泊车系统的智能网联汽车及具备记忆泊车和自主代客泊

车系统的智能网联汽车的自动泊车功能的计量测试。

2 引用文件

本规范引用了下列文件：

GB 5768. 3—2009 道路交通标志和标线 第 3部分：道路交通标线

GB /T 41630—2022 智能泊车辅助系统性能要求及试验方法

凡是注日期的引用文件，仅注日期的版本适用于本规范；凡是不注日期的引用文

件，其最新版本 （包括所有的修改单） 适用于本规范。

3 术语

下列术语和定义适用于本文件。

3. 1 自动泊车系统 automatic parking system
在车辆泊车时，能够自动检测泊车位置并为驾驶员提供泊车指示和/或方向控制等

功能的系统。

［来源：GB /T 41630—2022，3. 1，有修改］

3. 2 停车位搜索状态 slot search status
自动泊车系统处于搜索停车位的工作状态。

［来源：GB /T 41630—2022，3. 3，有修改］

3. 3 泊车辅助状态 parking assist status
自动泊车系统通过横向控制或横纵向组合控制辅助驾驶员完成车辆驶入停车位的

系统状态。

［来源：GB /T 41630—2022，4. 2. 3，有修改］

3. 4 泊车入位 parking in
车辆从泊车车位确认至泊入车位的过程。

［来源：GB /T 41630—2022，3. 2，有修改］

3. 5 边界车辆 bordering vehicle
用于限制停车位边界的车辆。

［来源：GB /T 41630—2022，3. 5］
3. 6 车辆侧边缘线 vehicle side edge line

车轮不发生偏转时，车辆左侧或右侧前轮胎外边缘接地点与同侧后轮胎外边缘接




