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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件代替GB/T30692—2014《提高在用自动扶梯和自动人行道安全性的规范》,与GB/T30692—2014

相比,除结构调整和编辑性改动外,主要技术变化如下:

a) 增加了术语“机器空间”及定义(见3.2);

b) 更改了术语“被授权人员”的定义(见第3.4,2014年版的3.1);

c) 更改了重大危险列表(见4.2,2014年版的4.2);

d) 增加了针对由多块盖板组成的检修盖板的安全保护要求(见5.2.1);

e) 增加了突显梯级后缘的定界线的举例(见5.3.2);

f) 增加了梯级或踏板缺失电气安全装置位置的技术要求(见5.3.5);

g) 更改了针对工作制动器的技术要求(见5.4.2.1,2014年版的5.4.2);

h) 更改了针对附加制动器的技术要求(见5.4.2.2,2014年版的5.4.2);

i) 增加了针对驱动链电气安全装置的技术要求(见5.4.3);

j) 更改了防滑行装置的技术要求(见5.5.2.3,2014年版的5.5.2.3);

k) 增加了不同形状的围裙板防夹装置的技术要求(见5.5.3);

l) 更改了扶手带速度监测的技术要求(见5.6.1,2014年版的5.6.1);

m) 增加了公共交通型自动扶梯或自动人行道的扶手带的破断强度的技术要求(见5.6.4);

n) 增加了梳齿支撑板和楼层板踏面防滑等级的要求(见5.7.1);

o) 更改了机器空间内站立区域的技术要求(见5.8.2,2014年版的5.8.2);

p) 更改了针对停止开关的技术要求(见5.8.5,2014年版的5.8.5);

q) 增加了关于运输的章节(见5.10);

r) 更改了基本防护(直接接触的防护)的技术要求(见5.11.2,2014年版的5.11.1.2);

s) 更改了接地保护的技术要求(见5.11.4,2014年版的5.11.1.4);

t) 增加了针对电动机的保护的技术要求(见5.12.1.1);

u) 增加了针对电气安全装置的保护的技术要求(见5.12.1.2);

v) 增加了针对电气安全装置和功能的技术要求(见5.12.2);

w) 增加了指示紧急停止开关位置的技术要求(见5.12.3.1.1);

x) 更改了便携式检修控制装置的技术要求(见5.12.3.2.1,2014年版的5.12.2.1);

y) 更改了垂直防护挡板的设置条件(见5.13.1.3,2014年版的5.13.1.3);

z) 更改了针对畅通区域的技术要求(见5.13.1.4,2014年版的5.13.1.4);

aa) 更改了机房净高度的技术要求(见5.13.2.4,2014年版的5.13.2.6);

ab) 增加了防止扶手装置外侧临空部位坠落的附加措施(见5.13.4);

ac) 更改了向使用者传递相关信息的乘用安全标志的技术要求(见5.14,2014年版的5.14);

ad) 增加了防止购物车和/或行李车进入自动扶梯或自动人行道的技术要求(见5.15.3)。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由全国电梯标准化技术委员会(SAC/TC196)提出并归口。
本文件起草单位:上海三菱电梯有限公司、苏州江南嘉捷电梯有限公司、日立电梯(广州)自动扶梯

有限公司、迅达(中国)电梯有限公司、通力电梯有限公司、中国建筑科学研究院有限公司建筑机械化研
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究分院、奥的斯机电电梯有限公司、奥的斯电梯(中国)投资有限公司、上海市特种设备监督检验技术研

究院、江苏省特种设备安全监督检验研究院、深圳市特种设备安全检验研究院、杭州西奥电梯有限公司、
蒂升扶梯有限公司、中国特种设备检测研究院、重庆市特种设备检测研究院、永大电梯设备(中国)有限

公司、上海新时达电气股份有限公司、甘肃省特种设备检验检测研究院、福建省特种设备检验研究院、
河南省特种设备检验技术研究院、北京市轨道交通建设管理有限公司、建研机械检验检测(北京)有限公

司、康力电梯股份有限公司、西子电梯科技有限公司、广州广日电梯工业有限公司、杭州市特种设备检验

科学研究院、湖州市特种设备检测研究院、绍兴市特种设备检测院、河北省特种设备监督检验研究院、
中合益检测技术有限公司、巨人通力电梯有限公司、广东省特种设备检测研究院、贵州省特种设备检验

检测院、宁夏特种设备检验检测院、四川省特种设备检验研究院、申龙电梯股份有限公司、住富电梯科技

有限公司、上海爱登堡电梯集团股份有限公司、通祐电梯有限公司。
本文件主要起草人:常达、肖一帆、张志雁、梁家生、卫展豪、许飞、陈凤旺、李俊、武德、常晓清、曹宏辉、

王保卫、邵卫锋、王洪伟、吴占稳、刘宇、杨凤林、卢豪、高文俊、黄忠林、张昭、张毅、焦洋、吴事锦、郎月、
蓝建华、徐金海、伍磊、陈瑜、刘鹏、杜乃佳、宋彦明、闫宾、刘志鹏、贺鑫、杨利明、沈征东、胡颖文、吴开林、
陈伟东。

本文件于2014年首次发布,本次为第一次修订。
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引  言

0.1 GB16899《自动扶梯和自动人行道的制造与安装安全规范》首次发布于1997年7月2日,并于

1998年2月1日起实施。本文件将依据GB16899—1997制造与安装的自动扶梯或自动人行道的安全

水平与最新的自动扶梯和自动人行道的安全技术要求进行了比较,目前在用的自动扶梯或自动人行道

许多是按照当时所适用的安全技术要求制造与安装的,其要求低于当前最新安全水平。
新技术和社会期望推动了安全技术的不断发展,导致了各时期产品安全水平的不同,使用者和被授

权人员希望达到一个共同可以接受的安全水平。
此外,由于自动扶梯或自动人行道的使用寿命比大多数其他运输设备和建筑设备长,因此,这意味

着已安装使用的部分在用自动扶梯或自动人行道,在其设计上、性能上和安全上可能落后于当前的安全

水平,这些在用自动扶梯或自动人行道需要进行改装以降低存在的风险,满足本文件的安全要求。
注1:本文件中的改装通常包括修理和改造。

注2:如果自动扶梯或自动人行道是GB16899—1997实施前制造与安装的,但未符合GB16899—1997的规定,除
本文件中的规定外,还可能需要进行风险评价,以确定是否需要进行改装或完全更换。

注3:由于在用自动扶梯或自动人行道本身或建筑物设计状况等原因,完全达到当前的安全水平可能有困难。然

而,本文件的目的是尽可能提高在用自动扶梯或自动人行道的安全水平。

0.2 本文件将各种危险和危险状态进行归类,并用风险评价方法对每种危险状态进行了分析(见附录

A);给出了提高在用自动扶梯或自动人行道安全性的正确方法,使之逐步地、有选择性地提高到当前的

最新安全水平(见第5章);按照每种风险出现的概率和严重程度,评估在用自动扶梯或自动人行道的安

全水平并确定采取的安全措施(见附录B的表B.2);列出了高、中和低风险,提出了可分步采用的降低

风险的正确方法(见表B.2)。

0.3 本文件可在下列方面作为导则:

a) 基于风险等级(高、中、低)及社会和经济因素的合理、切实可行1)的方法,通过筛选过程(见附

录A)来确定各自的实施程序;

b) 自动扶梯或自动人行道业主按照有关法规规定履行其义务;

c) 从事自动扶梯或自动人行道维护保养的单位和/或检验检测机构告知自动扶梯或自动人行道

业主在用自动扶梯或自动人行道的安全水平;

d) 自动扶梯或自动人行道业主根据c)所确定的在用自动扶梯或自动人行道安全水平提高在用

自动扶梯或自动人行道的安全性。

0.4 附录B可用来对在用自动扶梯或自动人行道进行检查,识别危险和确定正确的安全措施。如果所

识别的危险状态不在本文件所包含的范围内,则需按照GB/T20900对该风险进行评价。

1) “合理、切实可行”是指:按照风险产生的伤害严重程度和消除或降低该风险的难度和费用来决定什么是合理和

切实可行。如果难度和费用很高,但是,经过风险评价后表明该风险等级不高,则可不必采取行动;另一方

面,如果风险等级高,则不论费用多高,也有必要采取行动。
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提高在用自动扶梯和自动人行道

安全性的规范

1 范围

本文件规定了提高在用自动扶梯和自动人行道安全性的重大危险清单、安全要求和/或保护措施、
安全措施和/或保护装置的验证及技术文件要求。

本文件为下列人员提高在用自动扶梯和自动人行道安全性:
———使用者;
———自动扶梯或自动人行道外部(但在紧邻处)的人员;
———被授权人员。
本文件适用于在用的自动扶梯和踏板式或胶带式自动人行道。
本文件不适用于自动扶梯或自动人行道运输、安装、修理和拆卸期间的安全,螺旋式自动扶梯,以及

加速式自动人行道。

  注:加速式自动人行道通常指正常运行时踏板或胶带在其运行路径上具有不同运行速度的自动人行道。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T5226.1—2019 机械电气安全 机械电气设备 第1部分:通用技术条件

GB/T7024—2025 电梯、自动扶梯和自动人行道术语

GB/T15706—2012 机械安全 设计通则 风险评估与风险减小

GB/T16754—2021 机械安全 急停功能 设计原则

GB16899—2011 自动扶梯和自动人行道的制造与安装安全规范

GB/T18775—2025 电梯、自动扶梯和自动人行道维修规范

GB/T23821—2022 机械安全 防止上下肢触及危险区的安全距离

GB/T31200—2014 电梯、自动扶梯和自动人行道乘用图形标志及其使用导则

3 术语和定义

GB/T7024—2025和GB16899—2011界定的以及下列术语和定义适用于本文件。

3.1
在用自动扶梯和自动人行道 existingescalatorsandmovingwalks
已投入使用的自动扶梯或自动人行道。

3.2
机器空间 machineryspace(s)
在桁架内或外,放置全部或部分机器设备的空间。
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