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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件是GB/T7679《矿山机械术语》的第2部分。GB/T7679已经发布了以下部分:
———第1部分:采掘设备;
———第2部分:装载设备;
———第3部分:提升设备;
———第4部分:矿用运输设备;
———第5部分:破碎粉磨设备;
———第6部分:矿用筛分设备;
———第7部分:洗选设备;
———第8部分:焙烧设备。
本文件代替GB/T7679.2—2005《矿山机械术语 第2部分:装载设备》,与GB/T7679.2—2005相

比,除结构调整和编辑性改动外,主要技术变化如下:

a) 增加了地下铲运机(见3.5.1.4)、遥控地下铲运机(见3.5.1.5)、静态倾翻载荷(见3.5.1.25)、额
定载质量(见3.5.1.26)、工作装置动作时间(见3.5.1.27)、轮胎静力半径(见3.5.1.28)、操作质

量(或作业质量)(见3.5.1.29)、运输状态(见3.5.1.30)、制动距离(见3.5.1.31)、平均减速度(见

3.5.1.32)、磨合(见3.5.1.33)、制动系统压力(见3.5.1.34)、制动器工作压力(见3.5.1.35)、可控

制动(见3.5.1.36)、制动反应时间(见3.5.1.37)、冷制动(见3.5.1.38)、车辆最大速度(见

3.5.1.39)、反向节流(见3.5.1.40)、安全状态(见3.5.1.41)、充分发出的减速度(见3.5.1.42)、峰
值减速度(见3.5.1.43)、车辆控制系统(见3.5.1.44)、制动器效率(见3.5.1.45)、制动系统(见

3.5.2.10)、行 车 制 动 系 统(见3.5.2.11)、辅 助 制 动 系 统(见3.5.2.12)、停 车 制 动 系 统

(见3.5.2.13)、静液压制动系统(见3.5.2.14)、制动操纵机构(见3.5.2.15)、制动传动装置(见

3.5.2.16)、制动器(见3.5.2.17)、共用部件(见3.5.2.18)、限速器(见3.5.2.19)、静液压传动系统

(见3.5.2.20)的术语和定义;

b) 增加了静止状态(见3.7.1.16)、工作准备状态(见3.7.1.17)、工作状态(见3.7.1.18)的术语和

定义;

c) 增加了固定式抓斗矿车装卸机(见3.8.1.5)、抓斗物料充填率(见3.8.1.16)的术语和定义。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由中国机械工业联合会提出。
本文件由全国矿山机械标准化技术委员会(SAC/TC88)归口。
本文件起草单位:洛阳矿山机械工程设计研究院有限责任公司、铜陵茂宏机电设备有限责任公司、

江西鑫通机械制造有限公司、栖霞市大力矿山机械有限公司、萍乡学院、中信重工机械股份有限公司、
洛阳正方圆重矿机械检验技术有限责任公司。

本文件主要起草人:程波、胡喜磊、周唯靓、李嘉明、张照昆、何宇、陶文嘉、熊健、朱爱国、李小祥、
何萍。

本文件及其所代替文件的历次版本发布情况为:
———1987年首次发布为GB/T7679.2—1987,2005年第一次修订;
———本次为第二次修订。
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引  言

  术语是在特定学科领域用来表示概念的称谓的集合,是组成标准的基本要素之一,是科研、教学、技
术交流与合作等活动统一概念的关键。GB/T7679《矿山机械术语》是根据我国矿山机械行业近况,参
考国际标准和国外先进标准,而编写的一整套矿山机械行业名词术语标准。矿山机械行业是为固体原

料、材料和燃料的开采与加工处理提供装备的重要基础行业之一,涉及面广,产品繁多,根据矿山机械产

品种类,分为以下部分。
———第1部分:采掘设备。目的在于界定矿山机械采掘设备的术语和定义。
———第2部分:装载设备。目的在于界定矿山机械装载设备的术语和定义。
———第3部分:提升设备。目的在于界定矿山机械矿用提升设备的术语和定义。
———第4部分:矿用运输设备。目的在于界定矿山机械矿用运输设备的术语和定义。
———第5部分:破碎粉磨设备。目的在于界定矿山机械破碎粉磨设备的术语和定义。
———第6部分:矿用筛分设备。目的在于界定矿山机械矿用筛分设备的术语和定义。
———第7部分:洗选设备。目的在于界定矿山机械洗选设备的术语和定义。
———第8部分:焙烧设备。目的在于界定矿山机械焙烧设备的术语和定义。

Ⅳ

GB/T7679.2—2025



矿山机械术语 第2部分:装载设备

1 范围

本文件界定了矿山机械装载设备的术语和定义。
本文件适用于矿山机械装载设备的科研、设计、制造、使用、教学、管理和出版等领域。

2 规范性引用文件

本文件没有规范性引用文件。

3 术语和定义

3.1 矿用单斗挖掘机

3.1.1 机械正铲式挖掘机

3.1.1.1 基本术语

3.1.1.1.1
机械正铲式挖掘机 mechanicalminingshovel
适合于露天矿山作业,铲斗标准斗容不小于4m3,由电动机驱动,通过机械传动使转台在360°范围

内任意旋转,由正铲工作装置实现矿物的挖掘、提升、回转和卸料的周期式作业,在机器本身的任何一种

作业循环里无需移动机体,靠履带式行走机构实现移位的自行式机械。
  示例:见图1。

标引序号说明:

  1———行走机构;

2———司机室;

3———动臂;

4———推压机构;

5———斗杆;
6———铲斗;

7———转台。

图1
1
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