《中国惯性技术学报》投稿须知官方认证

 《中国惯性技术学报》是中国科学技术协会主管，中国惯性技术学会、天津航海仪器研究所主办的全国性学术刊物，1989年创刊，现为双月刊。是EI检索期刊、中国科技核心期刊，被国内外众多知名数据库收录。刊登内容主要包括惯性系统、组合导航、惯性仪表、控制与动力学、测试方法与设备、可靠性研究等方面的最新研究成果。

 投稿须知

1、本刊要求研究论文必须有创新性，内容充实完整；研究快报必须含有首创性成果；研究简报着重要求创新性；文献综述应由该领域内知名专家结合本人近年研究成果完成，要求有较强的前瞻性和指导性。

2、我刊严禁一稿两投，重复内容多次投稿（包括将以不同文种分别投稿）以及抄袭他人论文等现象。一旦发现有上述情况，该作者的稿件将被作退稿处理，同时通知所在单位严肃处理，并向材料领域兄弟期刊通报。我刊将拒绝发表联系作者作为主要作者的所有投稿。

3、投稿邮箱：zggxjsxbvip@163.com上传电子稿件应为WORD（*.doc）文档，排版时正文请采用固定行距16磅。所投稿件必须含有高质量的照片和曲线图。文稿务求论点明确、文字精练、数据可靠。在正文前，各加5个以内"关键词"和300字左右的摘要"。参考文献近5年文献占总文献数80%以上，外文文献占总文献数60%以上，要能反映该学科近年来的发展情况。公式要求统一采用mathtype公式编辑器编写。

4、 稿件审查结果一般在2个月之内通知作者，有个别稿件可能送审时间较长，如果超过2个月后仍未接到审稿结果，作者可与编辑部联系协商处理。 

5、 稿件的作者必须是直接参与研究工作或对其有重要指导作用的成员（如研究生导师等）。作者人数请控制在6人以下，严禁与论文无关人员挂名。联系人请注明姓名、性别、年龄、职务、职称、学位等自然情况。 

6、 论文如果是省部级以上任何一种基金资助项目，请注明基金号，放入“基金项目”栏目中。 

7、 通过审查后需要修改和补充实验的稿件，最晚不超过2个月将修改稿返回编辑部，如有困难需及时向编辑部说明情况，逾期不返回，按自动撤稿处理。 

8、 论文发表后，版权即属编辑部所有，其中包括网络版权。

          
