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流动式起重机用力矩限制器

1 范围

本标准规定了流动式起重机(以下简称“起重机”)用力矩限制器的基本要求、力矩限制器硬件、力矩

限制器软件、额定起重量限制器、运动限制器、显示器与指示器、事件记录器、试验方法、检验规则、检查、
维护、操作说明书和操作人员培训及标志、包装、运输与贮存。

本标准适用于汽车起重机、全地面起重机、履带起重机、轮胎起重机。其他流动式起重机可参照

执行。
本标准不适用经变型用于挖掘和其他非起重作业中使用的机型。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T2423.1 电工电子产品环境试验 第2部分:试验方法 试验A:低温

GB/T2423.2 电工电子产品环境试验 第2部分:试验方法 试验B:高温

GB/T2423.4 电工电子产品环境试验 第2部分:试验方法 试验Db:交变湿热(12h+12h循环)

GB/T2423.5 电工电子产品环境试验 第2部分:试验方法 试验Ea和导则:冲击

GB/T2423.10 电工电子产品环境试验 第2部分:试验方法 试验Fc和导则:振动(正弦)

GB/T2423.17 电工电子产品环境试验 第2部分:试验方法 试验Ka:盐雾

GB/T4208 外壳防护等级(IP代码)

GB/T6068—2008 汽车起重机和轮胎起重机试验规范

GB/T6974.1—2008 起重机术语 第1部分:通用术语

GB/T9969 工业产品使用说明书 总则

GB/T12602—2009 起重机械超载保护装置

GB/T13306 标牌

GB/T13384 机电产品包装通用技术条件

GB/T15969.3—2017 可编程序控制器 第3部分:编程语言

GB/T17626.2 电磁兼容试验和测量技术静电放电抗扰度试验

GB/T17626.3 电磁兼容试验和测量技术射频电磁场辐射抗扰度试验

GB/T17626.4 电磁兼容试验和测量技术电快速瞬变脉冲群抗扰度试验

GB/T17626.5 电磁兼容试验和测量技术浪涌(冲击)抗扰度试验

GB/T17626.6 电磁兼容试验和测量技术射频场感应的传导骚扰抗扰度试验

GB/T17626.8 电磁兼容试验和测量技术工频磁场抗扰度试验

GB/T17626.11 电磁兼容试验和测量技术电压暂降、短时中断和电压变化的抗扰度试验

GB17799.4 电磁兼容通用标准工业环境中的发射标准

GB/T18209.1 机械电气安全 指示、标志和操作 第1部分:关于视觉、听觉和触觉信号的要求

GB/T23720.1 起重机司机培训 第1部分:总则

GB/T23724.1 起重机检查 第1部分:总则
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