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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由中国民用航空局提出并归口。

Ⅲ

GB46750—2025



民用无人驾驶航空器系统运行识别规范

1 范围

本文件规定了民用无人驾驶航空器系统运行识别的信息内容、信息格式,发送、传输、接收与处理及

相关系统的功能性能要求,描述了相应的证实方法。
本文件适用于民用无人驾驶航空器系统、民用无人驾驶航空器系统广播式与网络式运行识别专用

接收与处理系统,以及民用无人驾驶航空器系统运行识别的网络设备和通信链路的设计、生产、制造、检
测、检验、审定和运行。

本文件不适用于仅在民航管制空域内运行且具备符合空域准入通信导航监视能力要求的大型民用

无人驾驶航空器系统和仅在室内运行的民用无人驾驶航空器系统。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T41300 民用无人机唯一产品识别码

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1 
无人驾驶航空器 unmannedaircraft
没有机载驾驶员、自备动力系统的航空器。
[来源:GB42590—2023,3.1.1]

3.2 
无人驾驶航空器系统 unmannedaircraftsystem
以无人驾驶航空器为主体,配有相关的遥控站、所需的指挥和控制链路以及设计规定的任何其他部

件,能完成特定任务的一组设备。
[来源:GB/T38152—2019,2.1.2]

3.3 
微型无人驾驶航空器 microunmannedaircraft
空机重量小于0.25kg,最大飞行真高不超过50m,最大平飞速度不超过40km/h,无线电发射设

备符合微功率短距离技术要求,全程可随时人工介入操控的无人驾驶航空器。
[来源:GB42590—2023,3.1.2]

3.4 
轻型无人驾驶航空器 lightunmannedaircraft
空机重量不超过4kg,最大起飞重量不超过7kg,最大平飞速度不超过100km/h,具备符合空域管

理要求的空域保持能力和可靠被监视能力,全程可随时人工介入操控的无人驾驶航空器。
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