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《《单片机原理及应用单片机原理及应用》》课程组课程组

一、计算题一、计算题

1.1.把下列十进制数转换为二进制数和十六进制数把下列十进制数转换为二进制数和十六进制数((转换转换
 误差误差ee不大于不大于22--66))

①①(135)(135)1010 =1000 0111B=87H=1000 0111B=87H
②②(0.625)(0.625)1010 =0.1010 00B=0.A0H=0.1010 00B=0.A0H
③③(47.6875)(47.6875)1010 =10 1111.1011 00B=2F.B0H=10 1111.1011 00B=2F.B0H
2.2.把下列二进制数转换为十进制数和十六进制数把下列二进制数转换为十进制数和十六进制数::
①①(1 1010 1110)(1 1010 1110)22 =430D=1AEH=430D=1AEH
②②(0.1011)(0.1011)22 =0. 6875D=0.BH=0. 6875D=0.BH
③③(110 1110.1101 101)(110 1110.1101 101)22 =110.8518125D =110.8518125D 

=6E.DAH=6E.DAH
0.1101 010B=1*20.1101 010B=1*2--11+1*2+1*2--22+1*2+1*2--44+1*2+1*2--55

+1*2+1*2--77=0.8518125D=0.8518125D
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《《单片机原理及应用单片机原理及应用》》课程组课程组

一、计算题一、计算题

3.3.把下列十六进制数转换为二进制数和十进制数把下列十六进制数转换为二进制数和十进制数

①①(756)(756)1616 =1878D=0111 0101 0110B=1878D=0111 0101 0110B
②②(48.5B)(48.5B)1616 =72.35546875D=0100 1000.0101 =72.35546875D=0100 1000.0101 

1011H1011H
③③(0.54C)(0.54C)1616 =0.3310546875D=0.3310546875D

=0.0101 0100 1100B=0.0101 0100 1100B

4.4.写出下列各十进制数的机器数写出下列各十进制数的机器数

①①+28=0 001 1100B+28=0 001 1100B
②②--0=1 000 0000B0=1 000 0000B
③③--112=1 111 0000B112=1 111 0000B
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《《单片机原理及应用单片机原理及应用》》课程组课程组

一、计算题一、计算题

5.5.写出下列各数在八位机中的原码、反码、补码写出下列各数在八位机中的原码、反码、补码

①①x=+38x=+38
[+38][+38] 原原

 

=0 010 0110B=[+38]=0 010 0110B=[+38] 反反
 

=[+38]=[+38] 补补
②②x=+64x=+64
[+64][+64] 原原

 

=0 100 0000B=[+64]=0 100 0000B=[+64] 反反
 

=[+64]=[+64] 补补
③③x=x=--112112
[[--112]112] 原原

 

=1 111 0000B=1 111 0000B
[[--112]112] 反反

 

=1 000 1111B=1 000 1111B
[[--112]112] 补补

 

=1 001 0000B=1 001 0000B
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《《单片机原理及应用单片机原理及应用》》课程组课程组

一、计算题一、计算题

6.6.把下列各数变成二进制数，然后按照补码运算规则把下列各数变成二进制数，然后按照补码运算规则
 秋初秋初X+YX+Y及其真值：及其真值：

①①x=+46,y=+55x=+46,y=+55
[+46][+46] 原原

 

=0 010 1110B=[+46]=0 010 1110B=[+46] 反反
 

=[+46]=[+46] 补补
[+55][+55] 原原

 

=0 011 0111B=[+55]=0 011 0111B=[+55] 反反
 

=[+55]=[+55] 补补
[[x+yx+y]] 补补

 

=[x]=[x] 补补
 

+[y]+[y] 补补
 

=0 110 0101B=0 110 0101B
真值：真值：110 0101B=101D110 0101B=101D
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《《单片机原理及应用单片机原理及应用》》课程组课程组

一、计算题一、计算题

②②x=+78,y=+15x=+78,y=+15
[+78][+78] 原原

 

=0 100 1110B=[+78]=0 100 1110B=[+78] 反反
 

=[+78]=[+78] 补补
[+15][+15] 原原

 

=0 000 1111B=[+15]=0 000 1111B=[+15] 反反
 

=[+15]=[+15] 补补
[[x+yx+y]] 补补

 

=[x]=[x] 补补
 

+[y]+[y] 补补
 

=0 101 1101B=0 101 1101B
真值：真值：101 1101B=93D101 1101B=93D
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《《单片机原理及应用单片机原理及应用》》课程组课程组

一、计算题一、计算题

③③x=x=--51,y=+9751,y=+97
[[--51]51] 原原

 

=1 011 0011B=1 011 0011B
[[--51]51] 反反

 

=1 100 1100B=1 100 1100B
[[--51]51] 补补

 

=1 100 1101B=1 100 1101B
[+97][+97] 原原

 

=0 110 0001B=[+97]=0 110 0001B=[+97] 反反
 

=[+97]=[+97] 补补
[[x+yx+y]] 补补

 

=[x]=[x] 补补
 

+[y]+[y] 补补
 

=1 100 1101B+ 01100001B=1 100 1101B+ 01100001B
==11 0010 1110B0010 1110B

溢出溢出

真值：真值：010 1110B=46D010 1110B=46D
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《《单片机原理及应用单片机原理及应用》》课程组课程组

P12  P12  一、计算题一、计算题

7.7.把下列代码转换为十进制数把下列代码转换为十进制数

①①(1011 1001 0110)(1011 1001 0110) 余余3BCD3BCD码码

 

=863D=863D
②②(1000 1001 0101)(1000 1001 0101)8421BCD8421BCD码码

 

=895D=895D
③③(0011 1001 1000)(0011 1001 1000)5421BCD5421BCD码码

 

=365D=365D

8.8.用十六进制形式写出下列字符的用十六进制形式写出下列字符的ASCIIASCII码码
①①AB5=AB5=0100 00010100 0001 0100 00100100 0010 0011 0101B0011 0101B

=4       1        4        2         3       5      H=4       1        4        2         3       5      H
②②COMPUTER=43 4F 4D 50 55 54 45 52HCOMPUTER=43 4F 4D 50 55 54 45 52H
③③Study=53 74 75 64 79HStudy=53 74 75 64 79H
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单片机原理及应用单片机原理及应用

李峥李峥

———— 第二章课后作业解答第二章课后作业解答

淮北师范大学物电学院



《《单片机原理及应用单片机原理及应用》》课程组课程组

一、填空题一、填空题

1.MCS1.MCS--5151单片机引脚信号中，信号名称带上划线单片机引脚信号中，信号名称带上划线(*)(*) 
表示该信号为表示该信号为低电平低电平或或负跳变负跳变((下跳变下跳变))有效。有效。

2.MCS2.MCS--5151单片机内单片机内RAMRAM的通用寄存器区共有的通用寄存器区共有3232个单个单
 元，分为元，分为44组寄存器，每组组寄存器，每组88个单元，以个单元，以R0 R0 ～～

 
R7R7作作

 为寄存器名称。为寄存器名称。

3.3.使使80518051单片机复位有单片机复位有上电自动复位上电自动复位和和按键手动复位按键手动复位
 两种方法，复位后两种方法，复位后CPUCPU使用第使用第00组工作寄存器，它们组工作寄存器，它们
 所对应的内存地址为所对应的内存地址为00H00H至至07H07H，若要求使用第，若要求使用第22组组
 工作寄存器，工作寄存器，RS0RS0和和RS1RS1应设置为应设置为RS1=1,RS0=0RS1=1,RS0=0..
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《《单片机原理及应用单片机原理及应用》》课程组课程组

一、填空题一、填空题

4.MCS4.MCS--5151单片机的存储器分为单片机的存储器分为44个物理上相互独立的个物理上相互独立的
 存储空间，即存储空间，即片内程序存储器、片外程序存储器、片内程序存储器、片外程序存储器、

 片内数据存储器、片外数据存储器片内数据存储器、片外数据存储器，按其逻辑关系，按其逻辑关系
 可分为可分为33个逻辑上相互独立的存储器空间。个逻辑上相互独立的存储器空间。

5.MCS5.MCS--5151单片机片内和片外数据存储器的寻址空间单片机片内和片外数据存储器的寻址空间
 可分为可分为256B256B（（00H00H～～FFHFFH）、）、64KB64KB（（0000H0000H～～

 FFFFHFFFFH））。。

6.MCS6.MCS--5151系列单片机片包括很多机型，其中系列单片机片包括很多机型，其中80318031单单
 片机内有片机内有00BB的程序存储器。的程序存储器。80518051单片机有单片机有4k4kBB的的

 程序存储器。程序存储器。
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《《单片机原理及应用单片机原理及应用》》课程组课程组

一、填空题一、填空题

7.MCS7.MCS--5151单片机所能使用的外晶振的频率为单片机所能使用的外晶振的频率为1.2M1.2M至至
 12MHz12MHz。如果。如果80318031单片机的时钟频率为单片机的时钟频率为12MHz12MHz，，
 则一个机器周期是则一个机器周期是11µµss。。

1212××1/(121/(12××101066))
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《《单片机原理及应用单片机原理及应用》》课程组课程组

二、选择题二、选择题

1.1.下列说法错误的有下列说法错误的有①①

①①PCPC属于特殊功能寄存器。属于特殊功能寄存器。

②②PCPC为不可寻址寄存器。为不可寻址寄存器。

③单片机工作时以后③单片机工作时以后PCPC的值为的值为0000H0000H。。

④程序中断时，保护断点主要是保护断点处④程序中断时，保护断点主要是保护断点处PCPC的值。的值。

2.2.单片机芯片内提供了一定数量的工作寄存器，这样单片机芯片内提供了一定数量的工作寄存器，这样
 做的好处不应包括做的好处不应包括④④

①提高程序运行的可靠性①提高程序运行的可靠性

②提高程序运行速度②提高程序运行速度

③为程序设计提供方便③为程序设计提供方便

④减少程序长度④减少程序长度
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《《单片机原理及应用单片机原理及应用》》课程组课程组

二、选择题二、选择题

3.3.内部内部RAMRAM中的位寻址区定义的位是给中的位寻址区定义的位是给④④

①位操作准备的①位操作准备的

②移位操作准备的②移位操作准备的

③控制转移操作准备的③控制转移操作准备的

④以上都对④以上都对

4.4.对程序计数器对程序计数器PCPC的操作的操作①①

①是自动进行的①是自动进行的

②是通过传递进行的②是通过传递进行的
③是通过加③是通过加11指令进行的指令进行的

④是通过减④是通过减11指令进行的指令进行的
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《《单片机原理及应用单片机原理及应用》》课程组课程组

二、选择题二、选择题

5.5.单片机程序存储器的寻址范围是由程序计数器单片机程序存储器的寻址范围是由程序计数器PCPC的位的位
 数决定的数决定的,MCS,MCS--5151的的PCPC位位66位位,,则其寻址范围是则其寻址范围是②②

①①4KB4KB
②②64KB    64KB    221616

③③8KB8KB
④④128KB128KB
6.6.以下有关以下有关PCPC和和DPTRDPTR的说法中，错误的是的说法中，错误的是③③

①①DPTRDPTR是可访问的，是可访问的，PCPC不能访问不能访问((PCPC专专,DPTR:SFR,DPTR:SFR))
②它们都是②它们都是1616位寄存器位寄存器

③它们都具有自动加③它们都具有自动加11功能功能((DPTRDPTR不能不能))
④④DPTRDPTR可分为可分为22个个88位寄存器使用，位寄存器使用，PCPC不能不能
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《《单片机原理及应用单片机原理及应用》》课程组课程组

二、选择题二、选择题

7.PC7.PC的值是的值是③③

①当前指令的前一条指令的地址①当前指令的前一条指令的地址

②当前正在执行的指令的地址②当前正在执行的指令的地址
③下一条指令的地址③下一条指令的地址

 
PP2424

④控制器中指令寄存器的地址④控制器中指令寄存器的地址

8.8.假定堆栈指针假定堆栈指针SPSP的值为的值为37H37H，在进行子程序调用时，在进行子程序调用时
 把断点地址进栈保护后，把断点地址进栈保护后，SPSP的值为的值为④④

①①36H    36H    ②②37H    37H    ③③38H    38H    ④④39H39H

9.9.在在80518051中，可使用的堆栈最大深度为中，可使用的堆栈最大深度为①①

①①8080个单元个单元
 

②②3232个单元个单元
 

③③128128个单元个单元
 

④④88个单元个单元
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《《单片机原理及应用单片机原理及应用》》课程组课程组

三、判断题三、判断题

1.1.所有所有MCSMCS--5151系列单片机都是带有片内系列单片机都是带有片内ROMROM和片外和片外
 RAMRAM的。的。((××) ) 80318031无片内程存无片内程存ROMROM

2.MCS2.MCS--5151系列单片机的系列单片机的44个个I/OI/O端口端口都是都是多功能的多功能的
 I/OI/O端口。端口。((××)  )  能作为能作为

3.P03.P0口执行一条口执行一条““ANL  P0ANL  P0，，AA””指令的过程是把指令的过程是把P0P0端端
 口引脚线上的数据与累加器口引脚线上的数据与累加器AA中的数据进行中的数据进行““逻辑与逻辑与”” 

操作后结果送回操作后结果送回P0P0端口。端口。((√√))

4.80314.8031单片机的字长为单片机的字长为88位位
 

，但其片内寄存器不都是，但其片内寄存器不都是
 88位寄存器。位寄存器。

 
((√√) DPTR) DPTR、、PCPC
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《《单片机原理及应用单片机原理及应用》》课程组课程组

三、判断题三、判断题

5.5.因为一个机器周期是指因为一个机器周期是指CPUCPU访问存储器一次所需要访问存储器一次所需要
 的时间，故的时间，故CPUCPU每执行一条指令都需要一个机器周每执行一条指令都需要一个机器周
 期的时间。期的时间。((××) ) 11～～4T4T 机机

6.6.所谓所谓机器周期机器周期是指是指CPUCPU访问存储器一次所需要的时访问存储器一次所需要的时
 间。间。((××)  )  指令周期指令周期

7.80317.8031是片内存储器只有是片内存储器只有ROMROM的单片机。的单片机。((××))

8.80518.8051单片机共有单片机共有128128个位地址。个位地址。
 

((××) 211) 211

9.MCS9.MCS--5151内部的位寻址区，只能进行位寻址，而不内部的位寻址区，只能进行位寻址，而不
 能进行字节寻址。能进行字节寻址。

 
((××) P) P1818
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《单片机原理及应用》课程组

一、填空题一、填空题

1.CPU1.CPU的指令系统就是该的指令系统就是该CPUCPU所能执行的所能执行的指令指令集合。集合。

2.MCS2.MCS--5151单片机的指令系统共有单片机的指令系统共有111111条指令，按指令条指令，按指令
 所占用的字节数分，有所占用的字节数分，有单单字节指令，字节指令，双双字节指令，字节指令，
 三三字节指令。字节指令。

3. MCS3. MCS--5151单片机的指令系统有单片机的指令系统有77种寻址方式。种寻址方式。

4.4.寄存器寻址方式的寄存器的内容是寄存器寻址方式的寄存器的内容是直接以寄存器形直接以寄存器形
 式给出的操作数式给出的操作数，可用于寄存器寻址的寄存器有，可用于寄存器寻址的寄存器有

 R0R0～～R7R7、、AA、、BB、、ABAB、、DPTRDPTR等。等。
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《单片机原理及应用》课程组

一、填空题一、填空题

5.5.在寄存器间接寻址方式中，其在寄存器间接寻址方式中，其““间接间接””体现在寄存器的体现在寄存器的
 内容不是内容不是操作数本身操作数本身，而是操作数所在，而是操作数所在RAMRAM单元的单元的地地
 址址，可用于寄存器间接寻址的寄存器有，可用于寄存器间接寻址的寄存器有SPSP、、R0R0、、R1R1、、

 DPTRDPTR等等。。

6. 6. 特殊功能寄存器按字节访问时，只能采用特殊功能寄存器按字节访问时，只能采用直接直接寻址方寻址方
 式。式。

7.7.在变址寻址方式中，可把在变址寻址方式中，可把DPTRDPTR或或PCPC作为基址寄存作为基址寄存
 器，而把器，而把AA中的地址作为变址寄存器，变址寻址方式中的地址作为变址寄存器，变址寻址方式

 是专用于访问是专用于访问程序存储器程序存储器一种寻址方式。一种寻址方式。
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《单片机原理及应用》课程组

一、填空题一、填空题

8.MCS8.MCS--5151系列单片机数据指针是系列单片机数据指针是DPTRDPTR，堆栈指针是，堆栈指针是
 SPSP；访问片外数据存储器用；访问片外数据存储器用MOVXMOVX((助记符助记符))指令。指令。

9.9.指令指令““ANL  70H,48HANL  70H,48H””和和““ANL  70H,#48HANL  70H,#48H””分别采用分别采用
 的是的是直接寻址直接寻址和和立即寻址立即寻址方式。方式。

10.10.假定外假定外RAM 1000HRAM 1000H单元的内容为单元的内容为80H80H，，AA的内容为的内容为
 60H60H，执行下列指令序列后，累加器，执行下列指令序列后，累加器AA中的内容为中的内容为

 80H80H。。

MOV    DPTR,#1000H;(DPTR)=1000HMOV    DPTR,#1000H;(DPTR)=1000H
MOVX  A,@DPTR;       (A)=((DPTR))=(1000H)=80HMOVX  A,@DPTR;       (A)=((DPTR))=(1000H)=80H
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《单片机原理及应用》课程组

一、填空题一、填空题

11.11. 执行下列指令序列后，累加器执行下列指令序列后，累加器AA中的内容为中的内容为68H68H。。

100H:100H: MOV    A,#03H;     MOV    A,#03H;     (PC)=100H+2=102H,(A)=03H(PC)=100H+2=102H,(A)=03H
102H:102H: MOVC  A,@A+PC; MOVC  A,@A+PC; (PC)=103H,(A)=(103H+03H)=(106H)(PC)=103H,(A)=(103H+03H)=(106H)

103H:103H:DB       20H,23H,26H,68H,85H;DB       20H,23H,26H,68H,85H;
103H          105H       107H103H          105H       107H

104H        106H104H        106H
((106H)=68H106H)=68H
注意：假定程序段由注意：假定程序段由100H100H开始运行开始运行
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《单片机原理及应用》课程组

一、填空题一、填空题

12.12. 执行下列指令序列后，累加器执行下列指令序列后，累加器AA中的内容为中的内容为68H68H。。

100H:100H: MOV    A,#03H;    MOV    A,#03H;    (PC)=100H+2=102H,(A)=03H(PC)=100H+2=102H,(A)=03H
102H:102H: MOV    A,#TAB;   MOV    A,#TAB;   (PC)=102H+3=105H,(DPTR)=TAB(PC)=102H+3=105H,(DPTR)=TAB

105H:105H:MOVC  A,@A+DPTR;MOVC  A,@A+DPTR;(PC)=106H,(A)=(03H+(DPTR))=(TAB+03H)(PC)=106H,(A)=(03H+(DPTR))=(TAB+03H)

TAB: DB       20H,23H,26H,68H,85H;TAB: DB       20H,23H,26H,68H,85H;
00    01    02   03    0400    01    02   03    04

注意：假定程序段由注意：假定程序段由100H100H开始运行开始运行
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《单片机原理及应用》课程组

一、填空题一、填空题

13.13. 执行下列指令序列后，执行下列指令序列后，SPSP的内容为的内容为62H62H,61H,61H单元的单元的
 内容为内容为68H68H，，62H62H单元的内容为单元的内容为36H36H。。

MOV    SP,#60H;   (SP)=60HMOV    SP,#60H;   (SP)=60H
MOV    A, #68H;    (A)=68HMOV    A, #68H;    (A)=68H
MOV    PSW,36H; (PSW)=36HMOV    PSW,36H; (PSW)=36H
PUSH  ACC;          (SP)=61H,(61H)=68HPUSH  ACC;          (SP)=61H,(61H)=68H
PUSH  PSW;          (SP)=62H,(62H)=36HPUSH  PSW;          (SP)=62H,(62H)=36H
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《单片机原理及应用》课程组

一、填空题一、填空题

14.14. 执行下列指令序列后，执行下列指令序列后，SPSP的内容为的内容为41H41H, A, A的内容为的内容为
 39H39H，，BB的内容为的内容为88H88H。。

MOV    SP,#43H;   (SP)=43HMOV    SP,#43H;   (SP)=43H
MOV    R0,#43H;    (R0)=43HMOV    R0,#43H;    (R0)=43H
MOV    @R0,#39H;(R0)=(43H),(43H)=39HMOV    @R0,#39H;(R0)=(43H),(43H)=39H
MOV    42H,#88H;  (42H)=88HMOV    42H,#88H;  (42H)=88H
POP    ACC;           (SP)=43H,(A)=(43H)=39HPOP    ACC;           (SP)=43H,(A)=(43H)=39H

;           (SP)=42H;           (SP)=42H
POP    B;                (B)=(42H)=88HPOP    B;                (B)=(42H)=88H

;                 (SP)=41H                        ;                 (SP)=41H                        
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《单片机原理及应用》课程组

一、填空题一、填空题

15.15. 执行下列指令序列后，执行下列指令序列后，AA的内容为的内容为BFHBFH, CY, CY的内容的内容
 为为00，，ACAC的内容为的内容为0 0 ，，OVOV的内容为的内容为0 0 。。

MOV    A,#89H;     (A)=89HMOV    A,#89H;     (A)=89H
MOV    R0,#30H;   (R0)=30HMOV    R0,#30H;   (R0)=30H
MOV    30H,#36H; (30)=36HMOV    30H,#36H; (30)=36H
ADD    A,@R0;      (A)=89H+(30H)=89H+36H=BFHADD    A,@R0;      (A)=89H+(30H)=89H+36H=BFH

1000 1001 B1000 1001 B
+0011 0110 B+0011 0110 B
1011 1111 B1011 1111 B

注意：注意：
无符号数范围无符号数范围 00～～255255
带符号数范围带符号数范围 --128128～～+127+127
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《单片机原理及应用》课程组

一、填空题一、填空题

16.16. 假设外部数据存储器假设外部数据存储器1000H1000H单元的内容为单元的内容为28H28H，，PSWPSW的内容的内容
 为为82H82H，执行下列指令序列后，，执行下列指令序列后，AA的内容为的内容为2DH2DH, CY, CY的内容为的内容为
 11，，ACAC的内容为的内容为1 1 ，，OVOV的内容为的内容为0 0 。。(P(P5252 ))

MOV    DPTR,#1000H; (DPTR)=1000HMOV    DPTR,#1000H; (DPTR)=1000H
MOVX  A,@DPTR;       (A)=((DPTR))=(1000H)=28HMOVX  A,@DPTR;       (A)=((DPTR))=(1000H)=28H
MOV    R6,#0FAH;        (R6)=0FAHMOV    R6,#0FAH;        (R6)=0FAH
SUBB  A,R6;SUBB  A,R6;

11 0010 1000 B0010 1000 B
1111 1010 B1111 1010 B

-- 1 B1 B
0010 1101 B0010 1101 B

(PSW)=1000 0010 B(PSW)=1000 0010 B，即，即Cy=1,F1=1,Cy=1,F1=1,
无符号数相减无符号数相减
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《单片机原理及应用》课程组

一、填空题一、填空题

17.17. 执行下列指令序列后，执行下列指令序列后，AA的内容为的内容为26H26H, CY, CY的内容的内容
 为为11 (P(P5252 ))

MOV    A,#69H; (A)=69HMOV    A,#69H; (A)=69H
ADD    A,#57H; (A)=69H+57HADD    A,#57H; (A)=69H+57H
DA       A;DA       A;

0110 1001 B0110 1001 B
+0101 0111 B+0101 0111 B
1100 0000 B  1100 0000 B  C0HC0H
0110 0110 01100110 BB

11 0010 0110 B0010 0110 B
无符号数无符号数
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《单片机原理及应用》课程组

一、填空题一、填空题

18.18. 假设外部数据存储器假设外部数据存储器60H60H单元的内容为单元的内容为0A8H0A8H，内部，内部
 数据存储器数据存储器60H60H单元的内容为单元的内容为69H69H，执行下列指令序，执行下列指令序

 列后，列后，AA的内容为的内容为90H90H, B, B的内容为的内容为06H06H，，CyCy的内容为的内容为
 0 0 ，，OVOV的内容为的内容为1 1 。。(P(P5353 ))

MOV    R1,#60H;  (R1)=60HMOV    R1,#60H;  (R1)=60H
MOVX  A,@R1;    (A)=((R1))=(60H)=0A8HMOVX  A,@R1;    (A)=((R1))=(60H)=0A8H
MOV    B,#0AH;   (B)=0AHMOV    B,#0AH;   (B)=0AH
MUL     AB; MUL     AB; 

1010 1000 B 1010 1000 B 
××

 
0000 1010 B0000 1010 B

0110 1001 0000 B0110 1001 0000 B
无符号数无符号数
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《单片机原理及应用》课程组

一、填空题一、填空题

19.19. 假设外部数据存储器假设外部数据存储器60H60H单元的内容为单元的内容为
 63H63H，内部数据存储器，内部数据存储器60H60H单元的内容为单元的内容为
 89H89H，执行下列指令序列后，，执行下列指令序列后，AA的内容为的内容为16H16H, , 

BB的内容为的内容为0505，，CyCy的内容为的内容为0 0 ，，OVOV的内容为的内容为0 0 。。
 (P(P5353 ))

MOV    R1,#60H;  (R1)=60HMOV    R1,#60H;  (R1)=60H
MOV    A,@R1;    (A)=((R1))=(60H)=89HMOV    A,@R1;    (A)=((R1))=(60H)=89H
MOV    B,#06H;   (B)=06HMOV    B,#06H;   (B)=06H
DIV     AB; DIV     AB; 
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《单片机原理及应用》课程组

一、填空题一、填空题

20.20. 执行下列指令序列后，执行下列指令序列后，AA的内容为的内容为06H06H, 20H, 20H单元的内容为单元的内容为
 09H09H (P(P5555 ))

MOV    R2,#69H;  (R2)=69HMOV    R2,#69H;  (R2)=69H
MOV    A, R2H;     (A)=(R2)=69HMOV    A, R2H;     (A)=(R2)=69H
ANL     A,#0FH;    (A)=09HANL     A,#0FH;    (A)=09H
MOV    20H,A;       (20H)=09HMOV    20H,A;       (20H)=09H
MOV    A,R2;          (A)=69HMOV    A,R2;          (A)=69H
ANL     A,#0F0H;   (A)=60HANL     A,#0F0H;   (A)=60H
SWAP  A;                (A)=06HSWAP  A;                (A)=06H

0110 1001 B                          0110 1001 B0110 1001 B                          0110 1001 B
and 0000 1111 and 0000 1111 B                  B                  and  1111 0000and  1111 0000 BB

0000 1001 B  0000 1001 B  09H                 09H                 0110 0000 B0110 0000 B 60H60H
无符号数无符号数
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《单片机原理及应用》课程组

一、填空题一、填空题

21.21. 执行下列指令序列后，执行下列指令序列后，AA的内容为的内容为00H00H, B, B的内容为的内容为96H96H (P(P5656 ))
MOV    R2,#69H;    (R2)=69HMOV    R2,#69H;    (R2)=69H
MOV    A, R2H;       (A)=(R2)=69HMOV    A, R2H;       (A)=(R2)=69H
XRL     A,#0FFH;    (A)=96HXRL     A,#0FFH;    (A)=96H
MOV    B,A;             (B)=96HMOV    B,A;             (B)=96H
MOV    A,R2;          (A)=69HMOV    A,R2;          (A)=69H
ANL     A,#00H;      (A)=00HANL     A,#00H;      (A)=00H

0110 1001 B                          0110 1001 B0110 1001 B                          0110 1001 B
XRL XRL 1111 1111 1111 1111 B                  B                  and  0000 0000and  0000 0000 BB

1001 0110 B  1001 0110 B  09H                  09H                  0000 0000 B0000 0000 B 60H60H
无符号数无符号数
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《单片机原理及应用》课程组

二、选择题二、选择题

1.1.对程序存储器的读操作，只能用对程序存储器的读操作，只能用④④

①①MOVMOV指令指令

②②PUSHPUSH指令指令

③③MOVXMOVX指令指令

④④MOVCMOVC指令指令

2.2.可以进行十进制调整运算的是可以进行十进制调整运算的是③③

①二进制加法运算①二进制加法运算

②二进制乘除运算②二进制乘除运算

③十进制加法运算③十进制加法运算

④十进制减法运算④十进制减法运算
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《单片机原理及应用》课程组

二、选择题二、选择题

3.3.下列指令中与进位标志位下列指令中与进位标志位CyCy无关的指令有无关的指令有④④

①移位指令①移位指令

②位操作指令②位操作指令

③十进制调整指令③十进制调整指令

④条件转移指令④条件转移指令

4.4.下列指令中正确的是下列指令中正确的是②②

①①PUSH    A                   PUSH    A                   PUSH  ACCPUSH  ACC
②②MOV     A,@R1MOV     A,@R1
③③MOVC  A,@DPTR      MOVC  A,@DPTR      MOVC  A,@A+DPTRMOVC  A,@A+DPTR
④④MOVX  20H,@R0       MOVX  20H,@R0       MOVX  A,@R0MOVX  A,@R0
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《单片机原理及应用》课程组

二、编程及问答题二、编程及问答题

1111、编写程序，将内、编写程序，将内RAMRAM从从20H20H开始存放的开始存放的1616个数传送到从个数传送到从

18H18H开始的单元中。开始的单元中。

ORG   0000H         ORG   0000H         
MOVMOV R0,#20HR0,#20H
MOVMOV R1,#18HR1,#18H
MOVMOV R2,# 16R2,# 16

LOOP:  LOOP:  MOVMOV A,@R0A,@R0
MOVMOV @R1,A@R1,A
INC     R0INC     R0
INC     R1INC     R1
DJNZ  R2,LOOPDJNZ  R2,LOOP
ENDEND
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单片机原理及应用单片机原理及应用

李峥李峥

———— 第四章课后作业解答第四章课后作业解答
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《单片机原理及应用》课程组

一、填空题一、填空题

1. 1. 编写子程序和中断服务程序时，必须注意现场的编写子程序和中断服务程序时，必须注意现场的保保
 护护和和恢复恢复。。

2. 2. 计算机计算机((微处理器微处理器))能够唯一识别的语言时能够唯一识别的语言时机器语言机器语言。。

3.  3.  下列伪指令汇编后，各标号的值分别为下列伪指令汇编后，各标号的值分别为

ORG  0500HORG  0500H
AREA1: DB     15H,03H,03H,08H,AREA1: DB     15H,03H,03H,08H,--4;AREA1=4;AREA1=0500H0500H
BUF:      DS      02H;                          BUF=BUF:      DS      02H;                          BUF=0505H0505H

TIME  EQU   01H;               TIME=TIME  EQU   01H;               TIME=01H01H
ACK:      DB      ACK:      DB      ‘‘GHGH’’;                         ACK=;                         ACK=0507H0507H
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《单片机原理及应用》课程组

二、编程与问答题二、编程与问答题

6.设内RAM从20H单元开始存有40H个无符号数，试编制程序

将它们按从大到小的顺序排列，结果仍存放在原存贮区域内。

ORG  0000H
AJMP MAIN
ORG  0030H

MAIN: MOV R0,#3FH
MAIN1:MOV  R1,#20H

MOV  A,R0
MOV  R2,A

LOOP1:MOV  A,@R1
INC  R1
MOV  B,@R1
CJNE A,B,LOOP2

LOOP2:   JNC  LOOP3                  
MOV  @R1,A            
DEC  R1 
MOV  @R1,B                   
INC  R1             

LOOP3:   DJNZ  R2,LOOP1    
DJNZ R0,MAIN1
SJMP $
END
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《单片机原理及应用》课程组

ORG  0000H 
AJMP  MAIN 
ORG  0100H 

MAIN: MOV  R1,#20H   
MOV  R2,#39
CLR  10H

LOOP1：MOV  A,@R1                 
INC  R1
MOV  70H,@R1       
CJNE A,70H,LOOP2 

LOOP2:   JNC  LOOP3                  
MOV  @R1,70H
DEC  R1 
MOV  @R1,A
INC  R1             
SETB  10H

LOOP3:   DJNZ  R2,LOOP1    
JB  10H,MAIN           
SJMP 
END

ORG  0000H 
AJMP  MAIN 
ORG  0100H 

MAIN: MOV  R1,#20H   
MOV  R2,#3FH
CLR  F0

LOOP1：MOV  A,@R1                 
INC  R1
MOV  70H,@R1       
CJNE A,70H,LOOP2 

LOOP2:   JNC  LOOP3                  
MOV  @R1,A
DEC  R1 
MOV  @R1,70H
INC  R1             
SETB  F0

LOOP3:   DJNZ  R2,LOOP1    
JB  F0,MAIN           
SJMP  $
END
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单片机原理及应用单片机原理及应用

李峥李峥

———— 第五章课后作业解答第五章课后作业解答
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《单片机原理及应用》课程组

一、填空题一、填空题

1. 1. 中断技术是解决资源竞争的有效方法，因此可以说中断技术是解决资源竞争的有效方法，因此可以说
 中断技术实质上是一个资源中断技术实质上是一个资源共享共享技术。技术。

2. 2. 中断采样用于判断是否由中断请求信号，但中断采样用于判断是否由中断请求信号，但MCSMCS-- 
5151中只有中只有外部外部中断才存在中断采样问题。中断才存在中断采样问题。(P94)(P94)

3.3.响应中断后，系统会自动产生一条长调用指令响应中断后，系统会自动产生一条长调用指令
 (LCALL ****H)(LCALL ****H)，以外中断为例，执行该指令的过程，以外中断为例，执行该指令的过程

 包括：首先将包括：首先将断点地址断点地址的内容压栈，以保存断点。的内容压栈，以保存断点。
 然后把长调用指令指定的然后把长调用指令指定的1616位目标地址送位目标地址送PCPC，使程，使程

 序转向序转向该中断入口地址，执行中断服务程序该中断入口地址，执行中断服务程序。。
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《单片机原理及应用》课程组

一、填空题一、填空题

4.4.某某80318031单片机应用系统，程序已设定单片机应用系统，程序已设定(IP)=00H(IP)=00H，，
 (IE)=9FH(IE)=9FH，当所有中断源同时申请中断时，，当所有中断源同时申请中断时，CPUCPU将响将响

 应应外部中断外部中断00的中断请求。的中断请求。(P91)(P91)
(IE)=9FH=1001 1111 B(IE)=9FH=1001 1111 B，中断全开，中断全开

5.5.外部中断有外部中断有22种触发方式，当种触发方式，当IT0IT0或或IT1IT1等于等于00时，外部时，外部
 中断请求被设置为中断请求被设置为电平触发方式电平触发方式；当；当IT0IT0或或IT1IT1等于等于11 

时，外部中断请求被设置为时，外部中断请求被设置为边沿触发方式边沿触发方式。。(P89)(P89)
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《单片机原理及应用》课程组

二、选择题二、选择题

1. 80311. 8031单片机串口的中断程序入口地址是单片机串口的中断程序入口地址是②②
 

(P88)(P88)
①①001BH  001BH  ②②0023H  0023H  ③③000BH  000BH  ④④0013H0013H

2.2.以下几种中断优先顺序的安排以下几种中断优先顺序的安排((级别有高到低级别有高到低))不可能不可能
 的是的是③③

 
(P91)(P91)

①①T0T0溢出中断→溢出中断→T1T1溢出中断→溢出中断→INT0INT0→→INT1INT1→→串口中断串口中断

 
IP=0000 1010BIP=0000 1010B

②②串口中断→串口中断→INT0INT0→→T0T0溢出中断→溢出中断→INT1INT1→→T1T1溢出中断溢出中断

 
IP=0001 0000BIP=0001 0000B

③③INT0INT0→→T1T1溢出中断→溢出中断→INT1INT1→→
 

00溢出中断→串口中断溢出中断→串口中断

④④INT0INT0→→INT1INT1→→串口中断→串口中断→T0T0溢出中断→溢出中断→T1T1溢出中断溢出中断

 
IP=0001 0101BIP=0001 0101B
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《单片机原理及应用》课程组

P98  P98  二、选择题二、选择题

3. 3. 下列关于下列关于MCSMCS--5151中断优先级控制的叙述中，错误的中断优先级控制的叙述中，错误的
 是是④④

①低优先级的中断不能中断高优先级的中断处理①低优先级的中断不能中断高优先级的中断处理

②同级中断不能嵌套②同级中断不能嵌套

③同级中断请求按时间先后顺序响应③同级中断请求按时间先后顺序响应

④同级同时的多中断将形成阻塞，系统无法响应④同级同时的多中断将形成阻塞，系统无法响应

4.4.外中断初始化的内容不包括外中断初始化的内容不包括①①

①设置中断响应方式①设置中断响应方式

②设置外中断允许②设置外中断允许

③设置中断总允许③设置中断总允许

④设置中断请求的触发方式④设置中断请求的触发方式
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P98  P98  二、选择题二、选择题

5.5.执行中断返回指令，要从堆栈弹出断点地址，以便继执行中断返回指令，要从堆栈弹出断点地址，以便继
 续执行被中断的程序，从堆栈种弹出的断点地址被送续执行被中断的程序，从堆栈种弹出的断点地址被送
 给给③③

①①A        A        ②②CY       CY       ③③PC        PC        ④④DPTRDPTR

6.6.在在MCSMCS--5151单片机系统中，需要外加电路实现中断请单片机系统中，需要外加电路实现中断请
 求撤除的是求撤除的是④④(P94)(P94)

①定时①定时//计数器中断计数器中断

②脉冲方式的外部中断②脉冲方式的外部中断

③串行口中断③串行口中断

④电平方式的外部中断④电平方式的外部中断
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二、选择题二、选择题

7.7.所谓中断查询，查询的是所谓中断查询，查询的是②②

①中断请求信号①中断请求信号

②中断标志位②中断标志位

③外中断触发方式控制位③外中断触发方式控制位

④中断允许控制位④中断允许控制位

8.8.在中断流程中有在中断流程中有““关中断关中断””的操作，对于外部中断的操作，对于外部中断00，，
 要关中断应复位中断允许寄存器的要关中断应复位中断允许寄存器的②②

①①EAEA和和ET0               ET0               ②②EAEA和和EX0 EX0 
③③EAEA和和ES                 ES                 ④④EAEA和和EX1 EX1 
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3.3.试编写一段对中断系统初始化程序，要求允许外部中断试编写一段对中断系统初始化程序，要求允许外部中断00（电（电
 平触发）、平触发）、T0T0中断、串行口中断，且使中断、串行口中断，且使T0T0为高优先级中断。为高优先级中断。

ORG 0000HORG 0000H
AJMP MAINAJMP MAIN
ORG 0003H ;ORG 0003H ;
AJMP IT_0AJMP IT_0
ORG 000BH ;ORG 000BH ;
AJMP IT_T0AJMP IT_T0
ORG 0023H ;ORG 0023H ;
AJMP IT_SAJMP IT_S
ORG 0100H ;ORG 0100H ;
MAIN: MAIN: …… ;;
SETB EA ; SETB EA ; 
SETB EX0 ;SETB EX0 ;
CLR IT0 ;CLR IT0 ;

SETB ES ;SETB ES ;
SETB ET0 ;SETB ET0 ;
SETB PT0 ;SETB PT0 ;
…… ;;
IT_0: IT_0: …… ;;
RETIRETI
IT_T0: IT_T0: …… ;;
RETIRETI
IT_S: IT_S: …… ;;
RETIRETI
END END 
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单片机原理及应用单片机原理及应用

李峥李峥

———— 第六章课后作业解答第六章课后作业解答
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一、填空题一、填空题

1. 80311. 8031内部有内部有22个个1616位的加位的加11定时定时//计数器，其中计数器，其中T0T0有有44 
种工作方式，种工作方式，T1T1有有33种工作方式。种工作方式。

2. 2. 当定时计数器产生溢出中断是，把定时器控制寄存当定时计数器产生溢出中断是，把定时器控制寄存
 器的器的TF0TF0或或TF1TF1位置位置11。对计数溢出的处理，在中断。对计数溢出的处理，在中断
 方式时，该位作为方式时，该位作为中断请求标志位中断请求标志位使用；在查询方使用；在查询方
 式时，该位作为式时，该位作为查询状态位查询状态位使用。使用。

3.3.在定时器工作方式在定时器工作方式00下，计数器的宽度为下，计数器的宽度为1313位，如果位，如果
 系统振荡频率为系统振荡频率为3MHz3MHz，则最大定时时间为，则最大定时时间为

 32.768ms32.768ms..以保存断点。以保存断点。

ttmaxmax =2=21313××(12/f(12/foscosc )=8192)=8192××(12/(3(12/(3××101066))=32.768ms))=32.768ms
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二、选择题二、选择题

1.1.下列寄存器中，与定时下列寄存器中，与定时//计数器无关的是计数器无关的是③③

①①TCONTCON
②②TMODTMOD
③③SCONSCON
④④IEIE

2.2.如果以查询方式进行定时应用，则应用程序中的初始如果以查询方式进行定时应用，则应用程序中的初始
 化内容应包括化内容应包括④④

①系统复位、设置工作方式、设置定时器初值①系统复位、设置工作方式、设置定时器初值

②设置定时器初值、设置中断方式、启动定时器②设置定时器初值、设置中断方式、启动定时器

③设置工作方式、设置定时器初值、开中断③设置工作方式、设置定时器初值、开中断

④设置工作方式、设置定时器初值、关中断④设置工作方式、设置定时器初值、关中断
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三、编程题三、编程题
1212题题

 
晶振频率：晶振频率：11.0592M11.0592M

f=1KHzf=1KHz，占空比，占空比30%30%，方波，方波

11、选择工作方式、选择工作方式

方式方式0:0.3ms0:0.3ms--------F70BHF70BH
0.7ms0.7ms--------EB1AHEB1AH

方式方式1:0.3ms1:0.3ms--------FEEBHFEEBH
0.7ms0.7ms--------FD7AHFD7AH

方式方式2:0.1ms2:0.1ms--------A3H       A3H       

ORG ORG 0000H0000H
START:  MOV START:  MOV TMOD,#TMOD,#1010HH

SETB SETB TR1TR1
CLR CLR P1.0P1.0

LOOP:CPL LOOP:CPL P1.0P1.0
MOV MOV TH1,#0TH1,#0FEFEHH
MOV MOV TL1,#0TL1,#0EBEBHH
JNB JNB TF1,$TF1,$
CLR CLR TF1TF1
CLR CLR P1.0P1.0
MOV MOV TH1,#0TH1,#0FDFDHH
MOV MOV TL1,#TL1,#7A7AHH
JNB JNB TF1,$TF1,$
CLR CLR TF1TF1
LJMP LOOPLJMP LOOP
ENDEND
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单片机原理及应用单片机原理及应用

李峥李峥

———— 第七章课后作业解答第七章课后作业解答
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一、填空题一、填空题

1. 1. 单片机内部为单总线结构，而扩展存储器又要求系单片机内部为单总线结构，而扩展存储器又要求系
 统必须提供三总线。为此，可用单片机的统必须提供三总线。为此，可用单片机的P0P0口提供口提供
 低八位地址总线和数据总线低八位地址总线和数据总线，用，用P2P2口提供口提供高八位地高八位地
 址总线址总线，，P3.6P3.6和和P3.7P3.7分别提供分别提供写控制线写控制线和和读控制线读控制线。。

2. MCS512. MCS51可扩展程序存储器的最大容量为可扩展程序存储器的最大容量为64KB64KB，数，数
 据存储器的最大容量为据存储器的最大容量为64KB64KB。。

3.3.为实现内为实现内//外程序存储器地址的衔接，单片机的外程序存储器地址的衔接，单片机的EAEA引引
 脚必须接脚必须接高高电平。电平。
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一、填空题一、填空题

4. 4. 单片机的外部数据存储器与外部单片机的外部数据存储器与外部I/OI/O口之间采用口之间采用统一统一
 编址方式；内部程序存储器与外部程序存储器之间编址方式；内部程序存储器与外部程序存储器之间

 采用采用统一统一编址方式。编址方式。

5. 5. 从单片机的角度上看，连接到数据总线上的输出口从单片机的角度上看，连接到数据总线上的输出口
 应具有应具有锁存锁存功能，连接到数据总线上的输入口应具功能，连接到数据总线上的输入口应具
 有有三态缓冲三态缓冲功能。功能。

6.6.对三态缓冲电路，除了数据输入线和数据输出线以对三态缓冲电路，除了数据输入线和数据输出线以
 外，还应有一个外，还应有一个选通控制选通控制信号线。信号线。
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二、选择题二、选择题

1.1.在在MCSMCS--5151中，需双向传递信号的是中，需双向传递信号的是②②

①地址线①地址线

②数据线②数据线

③控制信号线③控制信号线

④电源线④电源线

2.2.在在MCSMCS--5151中，为实现中，为实现P0P0口线的数据和低位地址复口线的数据和低位地址复
 用，应使用用，应使用①①

①地址锁存器①地址锁存器

②地址寄存器②地址寄存器

③地址缓冲器③地址缓冲器

④地址译码器④地址译码器
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二、选择题二、选择题

3.3.与访问外部程序存储器无关的信号是与访问外部程序存储器无关的信号是③③

①①
 

PSEN PSEN ②②
 

ALE ALE ③③
 

RD RD ④④
 

EAEA

4. 4. 与访问外部程序存储器无关的信号是与访问外部程序存储器无关的信号是④④

①①
 

WR WR ②②
 

ALE ALE ③③
 

RD RD ④④
 

EAEA

5. 5. 下列功能不能由下列功能不能由I/OI/O接口实现的是接口实现的是③③

①速度协调①速度协调

②数据缓冲和锁存②数据缓冲和锁存

③数据转换③数据转换
④数据暂存④数据暂存
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二、选择题二、选择题

6.6.三态缓冲器的输出应具有三种状态，其中不包括三态缓冲器的输出应具有三种状态，其中不包括
 

②②

①高阻状态①高阻状态

②低阻状态②低阻状态

③高电平状态③高电平状态

④低电平状态④低电平状态

7.7.在在81558155芯片中，决定芯片中，决定I/OI/O口和口和RAMRAM单元编址的信号单元编址的信号
 是是

 
③③

①①AD0AD0--AD7AD7和和WR WR 
②②AD0AD0--AD7AD7和和CECE
③③AD0AD0--AD7AD7和和IO/M IO/M 
④④AD0AD0--AD7AD7和和ALE ALE 
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单片机原理及应用单片机原理及应用

李峥李峥

———— 第八章课后作业解答第八章课后作业解答
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一、填空题一、填空题

1.1.在多位在多位LEDLED显示器接口电路的控制信号中，必不可少显示器接口电路的控制信号中，必不可少
 的是的是字形字形控制信号和控制信号和字位字位控制信号。控制信号。

2.2.对于对于44位位LEDLED显示器，若采用静态显示方式，同一时显示器，若采用静态显示方式，同一时
 刻有刻有44位显示器通电发光，若采用动态显示方式，则位显示器通电发光，若采用动态显示方式，则
 同一时刻有同一时刻有11位显示器通电发光。位显示器通电发光。
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二、编程与问答题二、编程与问答题

5. 5. 键盘上的按键都是利用机械触点来实现键的闭合与释键盘上的按键都是利用机械触点来实现键的闭合与释
 放，由于弹性作用的影响，机械触点在闭合与断开瞬放，由于弹性作用的影响，机械触点在闭合与断开瞬

 间均有抖动过程，从而使键输入电压信号也出现抖动。间均有抖动过程，从而使键输入电压信号也出现抖动。
 为了保证系统对键的一次闭合仅作一次键输入处理，为了保证系统对键的一次闭合仅作一次键输入处理，

 必须消抖处理。必须消抖处理。

（（11）双稳态消抖电路）双稳态消抖电路

（（22）滤波消抖电路）滤波消抖电路

（（33）软件消抖）软件消抖
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二、编程与问答题二、编程与问答题

6. 6. ORGORG 0000H0000H
MAIN:MAIN: MOVMOV SP,#60HSP,#60H

MOVMOV P1,#0FHP1,#0FH
LCALL KEYLCALL KEY ;;调用键盘扫描程序调用键盘扫描程序

AJMPAJMP MAINMAIN
KEY:    KEY:    LCALL KSLCALL KS ;;判断是否有键按下判断是否有键按下

JNZ JNZ K1K1 ;;有键按下，转移到有键按下，转移到K1              K1              
AJMP KEYAJMP KEY ;;无键按下则继续判断无键按下则继续判断

K1:     K1:     LCALL DELAYLCALL DELAY ;;调用延时进行软件消抖调用延时进行软件消抖
LCALL DELAY    LCALL DELAY    
LCALL KS;LCALL KS;再次调用再次调用KSKS，判断是否真的有键按下，判断是否真的有键按下
JNZ JNZ K2K2 ;;若真的有键按下，这进行键盘扫描若真的有键按下，这进行键盘扫描
AJMP KEYAJMP KEY
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二、编程与问答题二、编程与问答题

K2:K2: MOV MOV R2,#0EFHR2,#0EFH ;;确定被按按键的物理位置，确定被按按键的物理位置，
 先令先令P1.4P1.4为为00，对各行进行检测，对各行进行检测

MOV MOV R4,#00HR4,#00H ;;送首列号给送首列号给R4   R4   
K3:K3: MOV MOV P1,R2P1,R2
L6:L6: JB JB P1.0,L1P1.0,L1 ;;判断是否是第判断是否是第00行有键行有键
按下，若不是，则扫描下一行按下，若不是，则扫描下一行

MOV MOV A,#00HA,#00H ;;若是第若是第00行有键按下，送行号行有键按下，送行号
AJMP LKAJMP LK ;;转去转去LKLK，求键码，求键码

L1:L1: JB JB P1.1,L2       P1.1,L2       
MOV MOV A,#04HA,#04H ;;若是第若是第11行有键按下，送行号行有键按下，送行号
AJMP LK  AJMP LK  

L2:     L2:     JB JB P1.2,L3      P1.2,L3      
MOV MOV A,#08HA,#08H ;;若是第若是第22行有键按下，送行号行有键按下，送行号
AJMP LKAJMP LK
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二、编程与问答题二、编程与问答题

L3:L3: JB JB P1.3,NEXT   P1.3,NEXT   
MOV MOV A,#0CHA,#0CH ;;若是第若是第33行有键按下，送行号行有键按下，送行号

LK:LK: ADD ADD A,R4A,R4 ;;求键码求键码
PUSH PUSH ACCACC ;;保护保护

K4:     K4:     LCALL LCALL DELAY        DELAY        
LCALL LCALL KS          KS          
JNZ JNZ K4K4 ;;等待按键释放等待按键释放
POP POP ACC      ACC      
RET RET 

NEXT:   NEXT:   INC  INC  R4R4 ;;修改列号修改列号
MOV MOV A,R2         A,R2         
JNB JNB ACC.7,KEY  ACC.7,KEY  
RL RL AA ;;修改列扫描码修改列扫描码
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《单片机原理及应用》课程组

二、编程与问答题二、编程与问答题

MOV MOV R2,A     R2,A     
AJMP AJMP K3    K3    

KS:KS: MOV MOV P1,#0FHP1,#0FH ;;读读P1P1高高44位位
MOV MOV A,P1    A,P1    
XRL XRL A,#0FH    A,#0FH    
RET RET 

DELAY:  DELAY:  MOV MOV R5,#0AH R5,#0AH ;5ms;5ms延时延时

L7:L7: MOV MOV R6,#0FAH R6,#0FAH 
L8:L8: DJNZ DJNZ R6,L8 R6,L8 

DJNZ DJNZ R5,L7 R5,L7 
RET RET 

ENDEND
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单片机原理及应用单片机原理及应用

李峥李峥

———— 第九章课后作业解答第九章课后作业解答
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《单片机原理及应用》课程组

一、填空题一、填空题

1. 1. D/AD/A转换电路之前必须设置数据锁存器，这是因为转换电路之前必须设置数据锁存器，这是因为
 转换需要一定的时间才能完成，待转换的数字量应转换需要一定的时间才能完成，待转换的数字量应
 保持稳定保持稳定。。

2. 2. 对于电流输出型的对于电流输出型的D/AD/A转换器，为了得到转换结果转换器，为了得到转换结果
 为电压形式的输出信号，应该用为电压形式的输出信号，应该用运算放大器运算放大器。。

3. 3. 使用使用双缓冲方式的双缓冲方式的D/AD/A转换器，可以实现多路模拟转换器，可以实现多路模拟
 信号的信号的同步同步输出输出。。
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《单片机原理及应用》课程组

一、填空题一、填空题

4. 4. A/DA/D转换器，按转换原理可分为转换器，按转换原理可分为44中，即中，即计数式、双计数式、双
 积分式、逐次逼近式和并行式。积分式、逐次逼近式和并行式。

5. 5. A/DA/D转换器芯片转换器芯片ADC0809ADC0809中，既可作为查询的状态中，既可作为查询的状态
 标志，又可作为中断请求信号使用的信号是标志，又可作为中断请求信号使用的信号是EOCEOC。。
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《单片机原理及应用》课程组

二、选择题二、选择题

1.1.在单片机扩展应用中，不具备锁存器的在单片机扩展应用中，不具备锁存器的D/AD/A转换器不能直接转换器不能直接
 接到接到MCSMCS--5151的的P0P0口上，这是因为口上，这是因为②②

①①P0P0口不具备锁存器口不具备锁存器

②②P0P0口为地址数据复用口为地址数据复用

③③P0P0口只能用作地址输出不能用作数据输出口只能用作地址输出不能用作数据输出

④④P0P0口不能输出数字量信号口不能输出数字量信号

2.2.在使用多片在使用多片DAC0832DAC0832进行进行D/AD/A转换、并分时输入数据的应用转换、并分时输入数据的应用
 中，它的两级数据锁存结构可以中，它的两级数据锁存结构可以

 
①①

①保证各模拟电压能同时输出①保证各模拟电压能同时输出

②提高②提高D/AD/A转换速度转换速度

③提高③提高D/AD/A转换精度转换精度

④增加可靠性④增加可靠性
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《单片机原理及应用》课程组

二、选择题二、选择题

3.3.使用使用D/AD/A转换器再配以相应的程序，可以产生锯齿波，该锯转换器再配以相应的程序，可以产生锯齿波，该锯
 齿波的齿波的

 
④④

①斜率是可调的①斜率是可调的

②幅度是可调的②幅度是可调的

③极性是可变的③极性是可变的

④回程斜率只能是垂直的④回程斜率只能是垂直的

4.4.将将DAC0832DAC0832接成双缓冲方式，并进行正确数据转换的的措接成双缓冲方式，并进行正确数据转换的的措
 施，下列错误的措施是施，下列错误的措施是③③

①给两个寄存器各分配一个地址①给两个寄存器各分配一个地址

②把两个地址译码信号分别接②把两个地址译码信号分别接CSCS和和XFERXFER引脚引脚

③程序中使用一条③程序中使用一条MOVXMOVX指令输出数据指令输出数据

④程序中使用两条④程序中使用两条MOVXMOVX指令输出数据指令输出数据
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《单片机原理及应用》课程组

二、选择题二、选择题

5.5.与其它接口芯片和与其它接口芯片和D/A D/A 转换器芯片不同，转换器芯片不同，A/DA/D转换转换
 芯片中需要编址的是芯片中需要编址的是③③

①用于转换数据输出的数据锁存器①用于转换数据输出的数据锁存器

②②A/DA/D转换电路转换电路

③模拟信号输入的通道③模拟信号输入的通道

④地址锁存器④地址锁存器
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单片机原理及应用单片机原理及应用

李峥李峥

———— 第十章课后作业解答第十章课后作业解答
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《单片机原理及应用》课程组

一、填空题一、填空题

1.1.计算机的数据传送有两种方式，即计算机的数据传送有两种方式，即并行并行和和串行串行方方
 式，其中具有成本低特点的是式，其中具有成本低特点的是串行串行数据传送。数据传送。

2.2.异步串行数据通讯的帧格式由异步串行数据通讯的帧格式由起始位、数据位、奇起始位、数据位、奇
 偶效验位偶效验位和和停止位停止位组成。组成。

3.3.异步串行数据通讯有异步串行数据通讯有单工、全双工、半双工单工、全双工、半双工共三中共三中
 数据通路形式。数据通路形式。

4.4.在串行通信中，收发双方对波特率的设定应该是在串行通信中，收发双方对波特率的设定应该是一一
 致致的。的。
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《单片机原理及应用》课程组

一、填空题一、填空题

5.5.异步通信方式比同步通信方式传送数据的速度异步通信方式比同步通信方式传送数据的速度慢慢。。

6.6.把定时计数器把定时计数器11设置为串行口的波特率发生器时，应设置为串行口的波特率发生器时，应
 把把T1T1设定在工作方式设定在工作方式22，即，即自动重装方式自动重装方式。。

7.7.要启动串行口发送一个字符只需执行一条要启动串行口发送一个字符只需执行一条MOV MOV 
SBUF,ASBUF,A指令。指令。
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《单片机原理及应用》课程组

二、选择题二、选择题

1.1.串行通讯的传送速率单位是波特，波特的单位是串行通讯的传送速率单位是波特，波特的单位是②②

①①字节字节//秒秒
②②位位//秒秒
③③帧帧//秒秒
④④字符字符//秒秒
2. 2. 80518051有一个全双工的串行口，下列功能中该串行口有一个全双工的串行口，下列功能中该串行口

 不能完成的是不能完成的是④④

①①网络通信网络通信

②②异步串行通信异步串行通信
③③作为同步移位寄存器作为同步移位寄存器

④④位地址寄存器位地址寄存器
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《单片机原理及应用》课程组

二、选择题二、选择题

3.3.在在MCSMCS--5151的串行通信方式中，的串行通信方式中，帧格式为帧格式为11个起始位、个起始位、
 88个数据位和个数据位和11个停止位的异步串行通讯方式是个停止位的异步串行通讯方式是②②

①①方式方式00 ②②方式方式11 ③③方式方式22 ④④方式方式3 3 

4.4.以下有关第以下有关第99数据位的说明中，错误的是数据位的说明中，错误的是
 

③③

①①第第99数据位的功能可由用户定义数据位的功能可由用户定义

②②发送数据的第发送数据的第99数据位内容在数据位内容在SCONSCON寄存器的寄存器的TB8TB8位位
 中预先准备好中预先准备好

③③帧发送时使用指令把帧发送时使用指令把TB8TB8位的状态送入发送位的状态送入发送SBUFSBUF中中
④④接收到的第接收到的第99数据位送数据位送SCONSCON寄存器的寄存器的RB8RB8中保存中保存
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《单片机原理及应用》课程组

二、选择题二、选择题

1.1.串行通讯的传送速率单位是波特，而波特的单位是串行通讯的传送速率单位是波特，而波特的单位是
 （（BB））

字符字符//秒秒
 

（（BB）位）位//秒秒
 

（（CC）帧）帧//秒秒
 

（（DD）帧）帧//分分
 

②②

2. 2. ④④
3. 3. ②②
4. 4. ③③
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